ISTRUZIONI SEMPLIFICATE PER K500 CON K-CRX

1° Collegamento del motore e del finecorsa (eseguito in fabbrica)
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2° Collegamento degli accessori - )
ANTENNA - Utilizzare un cavo coassiale RG58

ALIMENTAZIONE
connettore rapido.
Premere, inserire il filo,
rilasciare per bloccarlo
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3° Installazione e regolazione delle camme di finecorsa -~ Shloccare il motore (girare la chiave in senso antiorario fino a fine corsa
% 7 senza forzare) e muovere il cancello manualmente

7 ; Controllare il punto di intervento delle camme.
N.B.: Le camme devono premere i microinterruttori elettrici prima che la

parte mobile tocchi i fermi meccanici.

Posizionare la camme sulla cremagliera.
Avvitare le due viti per bloccarle. Di seguito verra descritto come
regolare meglio I'intervento delle camme. o
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4° Controllo del senso di marcia, della regolazione della forza e del rallentamento in accostamento
RIPETIAMO: Invertire V e W cosi come LSO con LSC in caso il cancello apra a sinistra.

N.B.: In questa fase il movimento si effettua esclusivamente premendo costantemente il pulsante PROG e il tipo di & < O
funzionamento & passo-passo cosi che ad ogni pressione del pulsante PROG si ottenga apre-stop-chiude-stop-apre.... A -
La conferma di una buona configurazione si ha tramite controllo dei led come descritto qui di seguito. ce é @Nl ﬁMDTLDR “LL
= VAR
a) Settare i microinterruttori DIP 1-2-3-4-5-6-8-10-12 su OFF e DIP 7-9-11 su ON. 00000 @

2 [m]
b) Settare DIP 1su ON (il led DL1 lampeggia rapidamente) ln[ulula] [afal™la| [*a"al T ?DK;}CRX - ~
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c) Settare il trimmer di regolazione della forza “TORQUE” al minimo
d) Premere il pulsante PROG (Il led verde si accende e il cancello apre)
e) Aumentare progressivamente la forza “TORQUE”, solamente se necessario (ATTENZIONE: una forza eccessiva puo essere

pericolosa per gli utilizzatori) g =~ O Jpuzzer
f) Dopo 10 secondi il motore rallentera ad una velocita regolabile utilizzando il timmer “LOW SPEED”. E ) Of |ca
g) A fine apertura il finecorsa viene premuto dalla camme e ferma il motore (I led DL3 e “OPEN” si spengono). ';En e O K:G:
h) Rilasciare il pulsante PROG. o X 8 .
i) Premere di nuovo il pulsante PROG (il led rosso “CLOSE” si accende ed il cancello parte in chiusura) . O [a+
j) Dopo 10 secondi il motore rallenta. Il finecorsa ferma il motore quando il cancello raggiunge la completa chiusura (DL4 e Of|a-

“ » o J6 A+TEST|

CLOSE” si spengono) S o O

k) Rilasciare il pulsante PROG e ripremere PROG per aprire un poco il cancello e liberare il finecorsa di fine chiusura.
I) Rimettere il DIP 1 su OFF e passare al punto 5°
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5° Programmazione dei tempi di lavoro e di attesa prima di avere la chiusura automatica.

IMPORTANTE: Fare un ponticello tra COM-PHOT e COM-EDGE se le sicurezze non sono installate. | led DL7 e DL8 devono essere

accesi.

Un led spento segnala un guasto della sicurezza o I'assenza del collegamento e blocchera il movimento del cancello.

a) Settare il DIP 2 su ON (il led DL1lampeggia lentamente)

b) Premere un istante il pulsante PROG (il cancello chiude, si ferma sul finecorsa, attende 2 secondi dopodiché apre automaticamente fino ad arrestarsi contro il finecorsa elettrico di fine
apertura). Una volta che il cancello € arrivato a fine apertura il quadro inizia a contare il tempo di attesa prima di effettuare la chiusura automatica.

N.B.: Anche se la funzione della chiusura automatica non & attiva (DIP 3 su OFF), il suo apprendimento deve comunque essere eseguito.

c) Attendere il tempo desiderato dopodiché dare un impulso al pulsante PROG per memorizzare il tempo di attesa e far ripartire il cancello in chiusura.

d) Il cancello & chiuso. DL1 ha smesso di lampeggiare. | tempi sono memorizzati. Rimettere DIP 2 su OFF.

6a° Programmazione del telecomando (per K-CRX)

1- Posizionare DIP 1 su ON e successivamente il DIP 2 su ON => il led DL1 lampeggera per 10 secondi.

2 - Premere il tasto del telecomando (normalmente il canale A) entro i 10 secondi. Se il telecomando viene correttamente memorizzato il led DL2 (verde) emette un lampeggio.
3 - Il tempo di programmazione dei codici si rinnova automaticamente per poter memorizzare il telecomando successivo.

4 - Per terminare la programmazione lasciare trascorrere 10 sec., oppure premere per un attimo il pulsante PROG. => il led DL1 di smettera di lampeggiare.

5 - Riposizionare DIP 1 su OFF e DIP 2 su OFF.

6b° Programmazione del telecomando (per K2007)
Inserire un radio ricevitore ACG5051 sul connettore J5 (Questo permette di comandare direttamente con il primo canale del telecomando il quadro elettronico)
Collegare il secondo relé R2 del radio ricevitore a COM/PED per consentire il comando via radio dell’apertura pedonale, o di un’altro dispositivo.

Azione Conferma led Reazione Commento
DL1 e DL2 lampeggiano
1° | Premere un istante il pulsantino P del ricevitore DL1lampeggia rilasciare P passare al punto 2°

2° | Premere il tasto A del telecomando per 1,5 secondi DL2 emette un flash non trasmettere passare al punto 3°

3° | Premere un istante il pulsantino P del ricevitore DL2 lampeggia rilasciare P passare al punto 4°
4° | Premere il tasto B del telecomando per 1,5 secondi DL1 emette un flash non trasmettere Finito
Lasciar lampeggiare DL2 per 10 volte o premere P sul ricevitore per uscire dalla programmazione
?° Personalizzare la configurazione
E possibile modificare la configurazione spostando i vari microinterruttori
Microinterruttori su ON Microinterruttori su OFF L | I_(
DIP3 Chiusura automatica attivata Chiusura automatica non attivata
DIP4 Fotocellule attive solo in chiusura Fotocellule sempre attive g
DIP5 Pre-lampeggio di 3 secondi Motore e lampeggiatore partono insieme = |5
DIP6 Comando passo-passo Comando inefficace in apertura g E) e
DIP7 Freno elettronico attivato Freno elettronico non attivato 4 @
DIP8 Rallentamento non attivato Rallentamento attivato & 1f Sy e
DIP9 Partenza graduale attivata Partenza graduale non attivata
DIP10 TEST monitoraggio costa attivato TEST monitoraggio costa non attivato ) Q; o
DIP1 K500 -
DIP12 - K500

IMPORTANTE: Limpianto deve essere conforme a tutte le norme e Direttive attualmente in vigore.



INSTRUCCIONES SIMPLIFICADAS PARA K500 CON K-CRX

1° Conexion del motor y del final de carrera (realizado en fabrica)
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2° Conexion de los accesorios
ANTENA - Utilizar un cable coaxial RG58

ALIMENTACION
conector rapido.
Presionar, introducir el cable
y soltar para bloquearlo.
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3° Instalacion y regulacion de las levas de final de carrera Desbloquear el motor (girar la llave en sentido antihorario hasta el final
de carrera sin forzarla) y mover la cancela manualmente.

Controlar el punto de intervencion de las levas.

Nota: Las levas deben presionar los microinterruptores eléctricos antes

de que la parte movil toque las detenciones mecdnicas.

O\ Posicionar la leva sobre la cremallera
Atornillar los dos tornillos para bloquearlos. A continuacién se
describe el procedimiento para regular mejor la intervencién de
las levas.
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4° Control del sentido de marcha, de la regulacion de la fuerza y de la desaceleracion durante el acercamiento

REPETIMOS: Invertir V'y W asi como LSO con LSC en caso de que la cancela se abra hacia la izquierda.

Nota: En esta fase el movimiento se realiza exclusivamente presionando constantemente el pulsador PROG y el funcionamiento
es de tipo paso-paso. De este modo, cada vez que se presiona el pulsador PROG se obtiene abre-stop-cierra-stop-abre....

La confirmacién de una correcta configuracién se obtiene mediante el control de los led como se describe a continuacion:

a) Colocar los microinterruptores DIP 1-2-3-4-5-6-8-10-12 en posicién OFF y DIP 7-9-11 en ON. 2
alalulu) [ala/"[u] "la/"]ul

b) Colocar el DIP 1 en posicion ON (el led DL1 parpadea rapidamente)
c) Posicionar el trimmer de regulacién de la fuerza “TORQUE” al minimo
d) Presionar el pulsador PROG (el led verde se enciende y la cancela abre)
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) Aumentar progresivamente la fuerza “TORQUE” solamente si es necesario (ATENCION: una fuerza excesiva puede ser
peligrosa para los usuarios)

f) Luego de 10 segundos el motor disminuird la velocidad a una velocidad regulable utilizando el trimmer “LOW SPEED”.

g) Alfinalizar la apertura el final de carrera es presionado por la leva y detiene el motor (los led DL3 y “OPEN” se apagan).

h) Soltar el pulsador PROG.

i) Presionar nuevamente el pulsador PROG (el led rojo “CLOSE” se enciende y la cancela arranca en cierre)

j) Luego de 10 segundos el motor desacelera. El final de carrera detiene el motor cuando la cancela alcanza el cierre completi
(DL4y “CLOSE” se apagan)

Soltar el pulsador PROG y volver a presionar PROG para abrir un poco la cancela y liberar el tope de carrera de final de
cierre.

1) Volver a colocar el led DIP 1 en posicién OFF y pasar al punto 5°.

=

5° Programacion de los tiempos de trabajo y de espera antes de producirse el cierre automatico.
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IMPORTANTE: Realizar un puente entre COM-PHOT y COM-EDGE si los dispositivos de seguridad no se encuentran instalados. Los led DL7 y DL8 deben estar encendidos.

Un led apagado indica una averia en la seguridad o la falta de conexién y bloqueard el movimiento de la cancela.
a) Colocar el DIP 2 en posicion ON (el led DL1 parpadea lentamente)

b) Presionar un instante el pulsador PROG (la cancela cierra, se detiene en el final de carrera, espera 2 segundos y luego abre autométicamente hasta detenerse contra el tope de carrera
eléctrico de final de apertura). Una vez que la cancela ha llegado al final de apertura el cuadro eléctrico comienza a contar el tiempo de espera antes de realizar el cierre automético.
Nota: Alin cuando la funcién de cierre automatico no se encuentre activa (DIP 3 en OFF) es necesario efectuar su memorizacion.

c) Esperar el tiempo deseado y luego presionar el pulsador PROG para memorizar el tiempo de espera y hacer que la cancela vuelva a arrancar en cierre.

d) La cancela estd cerrada. DL1ha dejado de parpadear. Los tiempos han sido memorizados. Volver a colocar DIP 2 en posicion OFF.

6a° Programacion del mando a distancia (para K-CRX)
1- Colocar DIP 1en posiciéon ON y sucesivamente DIP 2 en ON => el led DL1 parpadeara durante 10 segundos.

2 - Presionar la tecla del mando a distancia (normalmente el canal A) dentro de los 10 segundos. Si el mando a distancia queda memorizado correctamente, el led DL2 (verde) emite un

parpadeo.
3- Eltiempo de programacion de los cédigos se renueva automdticamente para poder memorizar la orden siguiente.

4 - Para finalizar la programacion, dejar pasar 10 seg. o bien presionar por un segundo el pulsador PROG => el led DL1 dejara de parpadear.

5- Volver a colocar el DIP 1 en posicion OFF y DIP 2 en OFF.

6b° Programacion del mando a distancia (para K2007)

Introducir un radio receptor ACG5051 en el conector J5 (Esto permite dar érdenes al cuadro eléctrico directamente con el primer canal del mando a distancia).
Conectar el segundo relé R2 del radio receptor a COM/PED para consentir la orden de apertura peatonal o de otro dispositivo via radio.

Accion Confirmacién led Reaccion Observaciones
DL1y DL2 parpadean
1° | Presionar un instante el pulsador P del receptor DL1 parpadea soltar P pasar al punto 2°
2° | Presionar la tecla A del mando a distancia por 1,5 segundos DL2 emite un flash no transmitir pasar al punto 3°
3° | Presionar un instante el pulsador P del receptor DL2 parpadea soltar P pasar al punto 4°
4° | Presionar la tecla B del mando a distancia por 1,5 segundos DL1 emite un flash no transmitir Finalizado
Dejar parpadear DL2 10 veces o presionar P en el receptor para salir de la programacion

7° Personalizar la configuracion
Es posible modificar la configuracién moviendo los diversos microinterruptores

IMPORTANTE: La instalacion debe ser conforme a todas las normas y Directivas actualmente vigentes.

Microinterruptores en ON Microinterruptores en OFF
DIP3 Cierre automético activado Cierre automético no activado
DIP4 Fotocélulas activas sélo en cierre Fotocélulas siempre activas N —
DIP5 Preintermitencia de 3 segundos Motor e intermitente arrancan juntos IEI I:E
DIP6 Mando paso-paso Mando ineficaz en apertura m—
DIP7 Freno electrénico activado Freno electrénico no activado
DIP8 Desaceleracion no activada Desaceleracién activada
DIP9 Arranque gradual activado Arranque gradual no activado
DIP10 TEST monitorizacién costa activado TEST monitorizacién costa no activado
DIPT1 | K500 : ey
DIP12 - K500




SIMPLIFIED INSTRUCTIONS FOR K500 WITH K-CRX

1° Connecting the motor and limit switch (done in the factory)
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2° Connecting the accessories
ANTENNA - Use an RG58 co-axial cable
ELECTRICAL SUPPLY
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Press. Insert the wire.
Release to lock it. /
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3° Installing and adjusting the limit plate cams

Place the cams on the rack.
Tighten the two screws to lock them. How to finely adjust cam
intervention is explained below.

y

ITA ESP ENG FRA GRE DEU RUS ARA THAI

BUL FAR TUR HIN CHI

Release the motor (turn the key counter clockwise until the limit is

reached without forcing) and move the gate by hand

Check when the cams are activated.

Note: The cams must press the electric microswitches before the
mobile part touches the mechanical stops.
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4° Checking manoeuvre direction, force adjustment and slowing down when approaching
WE REPEAT: If the gate opens to the left reverse V. and W and LSO with LSC.
Note: In this phase the gate moves only by constantly pressing the PROG button and is the step-by-step type which means that &

each time the PROG button is pressed we have an open-stop-close-stop-open ... manoeuvre. A

TSA
O
H

To confirm that the configuration is good check the LEDs as described below. ce é m“ ﬁMDTLDR *LL
= | VU W
e oK [00000| ¥
a) Set the DIP 1-2-3-4-5-6-8-10-12 micro switches on OFF and DIP 7-9-11 on ON. alulal] [ulal"la| |l T ?DK;CRX - 3
b) Set DIP 10n ON (the DL1LED flashes quickly) —o7 e o=en
) Set the “TORQUE” force adjustment trimmer on minimum
d) Press and hold the PROG button (the green LED turns on and the gate opens)
e) Gradually increase “TORQUE” force only if necessary (WARNING: too much force can be dangerous for the users)
= i O [puzzer
f) After 10 seconds the motor slows to a speed that is adjusted with the “LOW SPEED” trimmer, =——————— DN 2 /\E_ ! \\E_ /l O | oo
g) At the end of opening, the limit switch is pressed by the cam and stops the motor (the DL3 and “OPEN” LEDs turn off). IEI ® 19 o @ O ‘:G:
h) Release the PROG button. B 8 o
i) Press and hold the PROG button again (the red “CLOSE” LED turns on and the gate starts closing) 9;/7\ YOl [+
j) After 10 seconds the motor slows down. The limit switch stops the motor when the gate is completely closed (DL4 and Lsc Ol [2-
“CLOSE” turn off) s? %[O Jartest
k) Release the PROG button and press PROG again to open the gate slightly and free the end-of-closing limit switch.

= J8|
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1) Put DIP 1 back on OFF and go to step 5.
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5° Programming working and waiting times before having automatic closing.

IMPORTANT: Jumper between COM-PHOT and COM-EDGE if the safety devices are not installed. LEDs DL7 and DL8 must be on.
If a LED is off it indicates a safety device failure or no connection and gate movement is blocked.

a) Set DIP 2 on ON (the DL1LED flashes slowly)

b) Press the PROG button briefly (the gate closes, it stops when it comes up against the stop, it waits 2 seconds and then opens automatically, stopping against the end-of-opening limit switch).
Once the gate has completed the opening manoeuvre the control panel starts counting the waiting time before the gate starts closing automatically.

Note: Even if the automatic closing function is not active (DIP 3 OFF), it must still be memorized.

) Wait for the length of time wanted and then press the PROG to store the waiting time and start the gate closing.

d) The gate is closed. DL1 stops flashing. The times are stored. Put DIP 2 back on OFF.

6a° Programming the remote control (for K-CRX)

1-Put DIP 10n ON and then DIP 2 on ON => the DL1LED flashes for 10 seconds.

2 - Press the key on the remote (normally channel A) within the 10 seconds. If the remote is stored correctly the green DL2 LED flashes once.
3 - Code programming time is renewed automatically so the next remote control can be stored.

4 - To end programming wait 10 seconds or press the PROG button briefly => the DL1 LED stops flashing.

5 - Put DIP 1 back on OFF and DIP 2 on OFF.

6b° Programming the remote control (for K2007)
Plug an ACG5051 radio receiver onto connector J5 (this lets you control the electronic panel directly with the first channel of the remote).
Connect the second relay R2 of the radio receiver to COM/PED so the pedestrian opening or other device can be radio controlled.

Action LED confirm Reaction Remarks

DL1and DL2 flash

1° | Press briefly the small button P on the receiver DL1 flashes release P go to step 2°
2° | Press key A on the remote control for 1.5 seconds DL2 flashes once does not transmit go to step 3°
3° | Press briefly the small button P on the receiver DL2 flashes release P go to step 4°
4° | Press key B on the remote control for 1.5 seconds DL1 flashes once does not transmit Finished

Let DL2 flash 10 times or press P on the receiver to exit programming

7° Customising the configuration
The configuration can be modified by moving the various microswitches

Microswitches ON Microswitches OFF
DIP3 Automatic closing activated Automatic closing not activated | I_(
DIP4 Photocells active only in closing Photocells active all the time N—
DIP5 Pre-flashing for 3 seconds Motor and flasher start together IEI I{E
DIP6 Step-by-step command The command has no effect in opening E ; ®
DIP7 Electronic brake activated Electronic brake not activated § e
DIP8 Slowing down not activated Slowing down activated é
DIP9 Gradual start activated gradual start not activated '
DIP10 safety strip self-test activated safety strip self-test not activated
DIPT | K500 - o
DIP12 - K500

IMPORTANT: The system must comply with all the standards and Directives currently in force.



INSTRUCTIONS SIMPLIFIEES POUR K500 AVEC K-CRX

1° Branchement du moteur et des fins de course (effectué en usine)

IMPORTANT
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2° Branchement des accessoires i
ANTENNE - Utiliser un cable coaxial RG58
ALIMENTATION
connecteur rapide.
Appuyer. Insérer le fil.
Relacher pour le bloquer. >»
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3° Installation et réglage des cames de fin de course

ITA

Placer la came sur la crémaillére.
Visser les deux vis pour les bloquer. Ci-aprés, vous trouverez une

description afin de mieux régler I'intervention des cames.

ESP ENG  FRA GRE DEU RUS ARA THAI

Débloquer le moteur (tourner la clé dans le sens contraire des

aiguilles d’'une montre jusqu’en fin de course sans forcer) et déplacer

manuellement le portail.

Contrdler le point d’intervention des cames.

N.B.: Les cames doivent faire pression sur les contacts électriques
avant que la partie mobile ne touche les arréts mécaniques.

BUL FAR TUR HIN CHI

POL HUN CEK KOR



4° Controéle du sens de marche, du réglage de la force et du ralentissement en phase de rapprochement.
NOUS REPETONS: Si le portail s’ouvre a gauche, inverser V et W tout comme LSO avec LSC.
N.B.: Durant cette phase, le mouvement s’effectue exclusivement en appuyant constamment sur le bouton PROG, le type de

fonctionnement est “pas a pas”, C’est a dire qu’a chaque pression du bouton PROG, on obtienne ouvre-stop-ferme-stop-

ouvrw-etc....

La confirmation d’une bonne configuration s’obtient au moyen du contréle des leds comme décrit ci-apres.

a) Configurer les microinterrupteurs DIP 1-2-3-4-5-6-8-10-12 sur OFF et DIP 7-9-11 sur ON.

b) Placer DIP 1 sur ON (la led DL1 clignote rapidement)

c) Positionner le potentiomeétre de réglage de la force “TORQUE” sur minimum
d) Appuyer sur le bouton PROG (La led verte s’allume et le portail s’ouvre)

TSA

e) Augmenter progressivement la force “TORQUE”, seulement si nécessaire (ATTENTION: une force excessive peut étre

dangereuse pour les utilisateurs)

Ce
i

f) Aprés 10 secondes, le moteur ralentira a une vitesse réglable en utilisant le potentiometre “LOW SPEED”.

g) Ala fin de I'ouverture, la came vient s’appuyer sur le fin de course et le moteur s’arréte (Les leds DL3 et “OPEN” s’éteignent).

h) Relacher le bouton PROG.

i) Appuyer a nouveau sur le bouton PROG (la led rouge “CLOSE” s’allume et le portail se ferme)
j) Aprés 10 secondes, le moteur ralentit. La fin de course arréte le moteur lorsque le portail est complétement fermé (DL4 et

“CLOSE” s’éteignent)

k) Relacher le bouton PROG et appuyer a nouveau sur PROG pour ouvrir un peu le portail et libérer le fin de course de fin de

fermeture.
1) Remettre le DIP 1 sur OFF et passer au point 5°.

5° Programmation des temps de travail et d’attente avant d’obtenir la fermeture automatique.
IMPORTANT: Effectuer un pont entre COM-PHOT et COM-EDGE si les sécurités ne sont pas installées. Les leds DL7 et DL8 doivent étre allumées.
Une led éteinte signale une panne de la sécurité ou I'absence du branchement et bloquera le mouvement du portail.

b) Placer le DIP 2 sur ON (la led DL1 clignote rapidement)
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b) Appuyer un instant sur le bouton PROG (le portail se ferme, s’arréte en fin de course, attend 2 secondes, aprés quoi, il s’ouvre automatiquement, puis s’arréte contre le fin de course
électrique de fin d’ouverture). Dés que le portail est arrivé en fin d’ouverture, la platine commence a compter le temps d’attente avant d’effectuer la fermeture automatique.

N.B.: Méme si la fonction de fermeture automatique n’est pas active (DIP 3 sur OFF), son apprentissage doit de toute maniére étre exécuté.

c) Attendre le temps désiré, apres quoi, donner une impulsion au bouton PROG pour mémoriser le temps d’attente et refermer le portail.

d) Le portail est fermé. DL1 a cessé de clignoter. Les temps sont mémorisés. Remettre DIP 2 sur OFF.

6a° Programmation de la télécommande (pour K-CRX)

1- Placer DIP 1 sur ON et successivement le DIP 2 sur ON => |a led DL1 clignotera pendant 10 secondes.
2 - Appuyer sur la touche de la télécommande (normalement, le canal A) dans les 10 secondes. Si la télécommande est correctement mémorisée, la led DL2 (verte) émet un clignotement.

3 - Le temps de programmation des codes se renouvelle automatiquement pour pouvoir mémoriser la télécommande suivante.

4 - Pour terminer la programmation, laisser s’écouler 10 sec., ou bien appuyer pendant un instant sur le bouton PROG. => |a led DL1 arrétera de clignoter.

5 - Replacer DIP 1 sur OFF et DIP 2 sur OFF.

6b° Programmation de la télécommande (pour K2007)

Insérer un récepteur radio ACG5051 sur le connecteur J5 (Ceci permet de commander directement la platine électronique avec le premier canal de la télécommande)
Brancher le second relais R2 du récepteur radio sur COM/PED afin de consentir la commande de 'ouverture pour piétons ou d’un autre dispositif, via radio.

Action Confirmer led Réaction Commentaire
DL1 et DL2 clignotent
1° | Appuyer un instant sur le bouton P du récepteur DL1 clignote relacher P passer au point 2°
2° | Appuyer sur la touche A de la télécommande pendant 1,5 secondes. DL2 émet un flash relacher la touche A passer au point 3°
3° | Appuyer un instant sur le bouton P du récepteur DL2 clignote relacher P passer au point 4°

4° | Appuyer sur la touche B de la télécommande pendant 1,5 secondes.

DL1 émet un flash

relacher la touche B

Fin

Laisser clignoter DL2 pendant 10 fois ou appuyer sur P sur le récepteur pour sortir de la programmation

7° Personnaliser la configuration

Il est possible de modifier la configuration en déplacant les différents microinterrupteurs

Microinterrupteurs sur ON

Microinterrupteurs sur OFF

DIP3 Fermeture automatique activée Fermeture automatique non activée

DIP4 Photocellules actives uniquement en fermeture Photocellules toujours actives

DIP5 Pré-clignotement de 3 secondes Le moteur et le clignoteur démarrent en méme temps
DIP6 Commande “pas a pas” Commande inefficace en ouverture

DIP7 Frein électronique activé Frein électronique non activé

DIP8 Ralentissement non activé Ralentissement activé

DIP9 Départ graduel activé

Départ graduel non activé

DIP10 TEST monitorage cordon activé

TEST monitorage cordon non activé

DIPT K500

DIP12 -

K500

IMPORTANT: Linstallation doit étre conforme a toutes les normes et les directives actuellement en vigueur.



AMNMAOMOIHMENEZ OAHTIIEZ I'lA TO K500 ME K2007-CRX

1° ZOVSE0H TOU KIVITAPA KAl TOU AVACTOAEA (TTPCYHATOTTOLEITAL GTO EPYOOTACLO)
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2° TUvdeon Twv eEaptnuatwy

KEPAIA - Xpnotporotnote opoagoviké kaAwdio RG58
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0 Kvntipac sival mpokaBopIopEVOC yia avotypa mpog SeELd.
Av 10 Avolypa gival Tpog aploTepa, TTPETEL va avtioTpagoly ta kaAwsdia LSO
Kau LSC twv akpodektwv J2 kat ta kahwdia V kat W twv akpodektwv J7

TPO®OAOZIA
Buopa Taxeiag xpRong.
Méote. Eloayste to kahwsio.
AmeAEUBEPWOTE YIa VA TO UITAOKAPETE.
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3° EyKataotaon Kat pUBHION TWV EKKEVTPWY AQPWY TOL AVACTONEX

N TomOBETNOTE TG EKKEVIPEC AAUEC 0TIV 050vVIWTH paBdo.
BIdwote Tic dvo BIdeg yia va otepewBo0V. LTV ouvEXEld Ba |
TIEPLYPAPEL TTWC VA PLUBICETE KAADTEPA TNV EMEUBAOT TWV o
NGOV, [

ITA  ESP ENG FRA GRE DEU RUS ARA THAI

BUL FAR TUR HIN CHI

A*A => A+A- Mpoo£ETe TNV MOAKOTHTA
TG TPOPOBOGIAG TWV PWTOKUTIAPWV.

AmeAeUBEPWOTE TOV KIVNTHPA (YUPIOTE TO KAELSI APLOTEPOOTPOPA
LEXPL TO TEAOC, XWPIC VA AOKNOETE SOVALN) KAl KIVAOTE XEIPOKIVNTA TO
KayKeo.

EAEYETE TO OnpElo TIOL EMEPRAIVOLY TA EKKEVTPA.

MPOXOXH: Ot EKKEVTPEG AAPEG TIPETIEL VA THECOLV TOUC NAEKTPIKOOC
UKPOBIAKOTITEG TIPIV TO KIVOUUEVO MEPOG AKOUTTAOEL OTA UNYAVIKA
onueia kpdmong.

POL HUN CEK KOR



4° “EAeyxo6 tnG KatswBuveng Kivnong, Tng pUBIIONG TNG LoXVOE Kat TNG EMPBPAduveng Kata thv mpoosyyion
EMANAAAMBANOYME: Avtiotpéyte ta V kat W kaBwg kat ta LSO kat LSC o€ mepimwaon 1mou 1o KAYKEAO avoiyEL TPOG aploTePa.
MPOZOXH: %€ autr TV (Ao N Kivion yivetal amokAELoTIKA Kal OVO TIATwvTag otabepd 1o mktpo PROG Kat o Tpomog Asttoupyiag yiveTat BApa-Brua, £T10L WOTE UE KABE TTEDN TOL TAKTPOL

PROG mituyavetal o €EAG :QVolypa-oTapATNUA-KAEIOILO-0TAUATNUA-AVOLYUA. ...

H empBepaiwon TG owoTng ASITOLPYIAC EMTLYXAVETAL PE TOV EAEYXO TwV led, OMwE MEPLYPAPETAL AKOAOLOWCG. “:B
N B L .NJ?_ J?_

s c € m VMDLDRW
alaluls] [ala["[a] ["la/"]ul ok [00000| €
a) PuBpiote Toug piKpodiakorteg DIP 1-2-3-4-5-6-8-10-12 ato OFF kat toug DIP 7-9-11 oo ON. Q}UK;CRX

B) PuBpiote tov DIP 1 ato ON (1o led DL1 avaBooBrvel ypriyopa) TRes gone wes

y) PuBpiote To trimmer pOBuiong tng toxvog “TORQUE” oto eAdxioto

&) Migote 1o MANKTPo PROG (1o mpdoctvo led avapet kat 1o KAYKEAo avoiyel)

€) AuEnote otadlakd v toxv “TORQUE”, povo eav avtd sivat anapaitnto (MPOZOXH: umepBoAkn 1oXVE Umopei va amodsiyBel
EMIKIVELVI Y1a TOUC XPNOTEC.)

154

T100mA

BUZZER
o1) Metd amd 10 SgutepoAermta o Kvntpag Ba emBPadLVEL o [ia TaxOTNTA IOV UMOPEL VA PUBIOTEL pe To trimmer “LOW 8 o
SPEED”. O [raur.
{) £10 TENOG TOL QVOIYHATOG O AVACTOAEAG TETETAL A0 TA EKKEVTPA KAl OTAPATAEL Tov KwnTipa (ta led DL3 kat “OPEN" | 8 ::
oBrAvouv). Ol [+
n) Apnote 1o mANKtpo PROG. Ol a-
6) Migote ek veou 10 MANKTPO “PROG” (to KOKKIvO led “CLOSE” avaBel Kat To KAyKeAo EEKIVAEL TNV Sladpopn yia va KAEIoE) O] [aest
1) Metd a6 10 SgutepoAemta o Kivntipag emBpadivel. O avaoToAEag OTAUATAEL TOV KIVITAPA OTAV TO KAYKENO KAEIVEL TTARPWC A
(ta DL4 kat “CLOSE” ofvouv) [ PRosE
1) Apriote To TM\ktpo PROG Kkat Eavarmiéote 10 yia va avol€ete eAdy1oTa To Kaykeho Kat va aneAeuBepWoeTe Tov avactoléa [san ™
TOL TEAOUG KAELOIPATOC. @ &

PNOS0106

1B) =avapBahte 1o DIP 1 oto OFF kat iepdote oto 50 onueio

5° Mpoypappatiopog Twv Xpovwv AEITOUPYIAq Kat TG AVApovig TIPIV T0 autopato KAEioo.

THMANTIKO: Kdvte pia yépupa petagl twv COM-PHOT kat COM-EDGE av bev €xouv eykataotadei ot acpdaleteg. Ta led DL7 kat DL8 mpémet va avaBouv.

Eva oBnoto led vmodeikviel karmola BAARN 0TV acpAMela f) TNy EMeWPN TS GUVEEONC Kat Ba LMAOKAPEL TV KIVNON TOU KAYKEAOU.

a) PuBpiote to DIP 2 oo ON (1o led DL 18a avaBooBnvel apyd)

B) MatAote otiypiaia 1o mMAKTPo PROG (0 KAYKEAO KAEIVEL, OTANATA OTOV AVAGTOAEQ, AVAUEVEL 2 SEVTEPOAENTA KAl KATOTIV AVOIYEL AUTOHATA HEXPL VA OTAUATAOEL EMAVW OTOV NAEKTPIKO
avaotoAéd Tou avoiypatog). Otav To KAyKEAO PTACEL 0TO TEAOG TNG SIABPOAG AVOIYHATOC O TTVaKAg apxiZel va HETPA TOV XPOVO TPV VA TTPOXWPNOEL 0TO AUTOUATO KAEIOIO.

MPOZOXH: Av n Asttoupyia autépatou avolypatog Sev eivat evepyomompévn (to DIP 3 ato OFF), n ekpuddnor) tou mpemel va mpaypatorondel o0Twe f AAWC.

Y) Avapeivete péxpt va mapeABel o mBLUNTOC XPOVOG Kal KATom MESTE To MAAKTPo PROG yia va amoBnKeuTel T pviin 0 XpOVog QVAUoVNG KAl VA KAVETE Va EMAVEKKIVNOEL To KAyKeAO Kal
va KAeloeL.

&) 10 KaykeAo eivat KAetoto. To DL 1 otapatd va avaBooprvel. Ot xpovol xouv amodnkeutel ot pvAun. ZavaBaite to DIP 2 oto OFF.

60a Mpoypappatiopdg Tov tnAexeiplotnpiou (yia 1o K-CRX)

1 - TomoBetAote 10 DIP 1 610 ON Kkat otV cuvexela to DIP 2 ato ON => 10 led DL16a avaBoopriost yia 10 Sgutepoemta.

2 — TEOTE TO MAAKTPO TOUL TNAEXEPLOTNPIOL (CLVABWE TO KAVAL A) pgaa o 10 SeuTEPOAENTA. AV TO TNAEXEIPLOTAPLO AMOBNKELTEL 0woTd, To led DL2 (pdotvo) Ba avayet wa gopd.
3 — 0 Xp6VOC TTPOYPAUUATIOHOD TWV KWEIKWY QVAVEWVETAL AUTOLATA LA VA UTOPECETE VA TIPOYPAUUATIOETE TO EMOUEVO TRAEXELPLOTAPLO.

4 — T1a va TEAELWOETE TOV TIPOYPAUUATIONO aproTe va mepdcouv 10 SsutepoAenta i mETTe oTtypiaia o mAKTpo PROG. => 1o led DL1 6a otapatnost va avaBooBrveL.

5 - Emavagépete 1o DIP 1 oo OFF kai 1o DIP 2 oto OFF.

60 Mpoypappatiopdg Tov tnAexeipiotnpiov (yia to K2007)
Eloayete évav 8ektn t0mov ACG5051 otnv emagr J5 (AUTO EMTPEMEL TOV AT’ €VOEIAC XEPIOHO, LE TO TIPWTO KAVAAL TOL TRAEXELPLOTNPIOV, TOL NAEKTPOVIKOD TivaKa)
TuvbEaTe T0 8e0TEPO peNE R2 ToL SéKTN oTnv emmagr) COM/PED, yia va yivel 5uvatog o XEIpIopOG €€’ amooTacew  TOL Avoiyuatog SlaBaong medwv, A Kamowag AAng puBUIONG.

Evépysia Eiorroinon led Avtibpaon IxoA0
DL1& DL2 avaBooBrivouv
1° | Matfote ouypiaia 1o KOuRMakt P tou §€ktn 10 DL1 avaBooprvel AnehevBepwote 0 P TEPAOTE 0TO 20 onueio
2° | MNamjote oTViKTPo ATou TEXEpIoTPIoL VI 1,5 SEUTEPONETTIO 10 DL1 kavet pua khapn LNV EKTIEUMETE TIEPAOTE 010 30 ONUEI0
3° | Matfote otypiaia 1o KOupmakt P tou 8£ktn 10 DL2 avaBoopnvsl AnehevBepwote 10 P TIEPAOTE 010 40 oNpEio
4° | Mamote oTVKTPo B rou mexeipiompiou yia 15 Seutepdiero 10 DL1 kavet pa ekhapgn UNV EKTEUMETE Téhog
Aopnote va avaBooBnost To DL2 yia 10 gpopég A matiote o P otov 8€ktn yia va Bysite amd v S1adikaoia mpoypappaTiopon.

7° EEatopiKeLOTE TV Slapoppwon
Eivat uvatov va aMMAEETe v SLapop@warn HETAKIVWVTAG TOUG SLAGOPOUG UKPOSIAKOTITEG

Mikpodiakomteg oto ON Mikpodiakortec oto OFF
DIP3 AuTOpaTO KAEIOIIO EVEPYOTIOINUEVO AUTOUATO KAEIOIIO [N EVEPYOTTONUEVO — | L
DIP4 DWTOKLTTAPA EVEPYA HOVO GTO KAEIOIO DWTOKLTTAPA TTAVTA EVEPYA N
DIP5 Mpo-ékhapn Twv 3 SEUTEPOAEMTWV Kwnthpag Kat 6LokeLr eKAAPPEWY KKVOLY padi. Fo
Cwl s
DIP6 Xelplopog prpa-pnua AvamoteAeopatikog XEIPIOUOC 0TO Avolyua = ©o
DIP7 Evepyomotnuévo NAEKTPOVIKO PPEVO AnevepyoTolnpévo NAEKTPOVIKO PPEVO g oL e
DIP8 EmBpaduvon pn evepyoromnpevn EmpBpaduvon svepyoroinpévn ; -l Igl
DIP9 TTadIaKr EKKIVON EVEPYOTTOINUEVN TTadIaKr EKKIVON amevepyoTTotnuévn o + f Sw
DIP10 | TEST mapakoho0Bnong mpoogyylong evepyoromnpévo | TEST mapakoAoOBnong mpooEyyLong amnevePYOTTOINUEVO @
DIP11 | K500 - ‘%"Q'}M
DIP12 - K500

IHMANTIKO: H sykataotacn mpEmeL va CUPPOpPWVETAL Pe OAa Ta mpoTuia Kat Kavoviopolg mou rpog To mapov 1oxuouy.



VEREINFACHTE ANWEISUNGEN FUR K500 MIT K-CRX

1° AnschlieRen von Motor und Endschalter (werkseitig ausgefiihrt)
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2° AnschlieRen des Zubehors

ANTENNE - Ein koaxiales Kabel RG58 verwenden

STROMVERSORGUNG
Schnellverbinder.
Driicken. Den Leiter einfiihren.
Loslassen, um ihn festzumachen.
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3° Installation und Einstellung der Endschalternocken

y

eingestellt wird.

ITA

Die Nocken auf der Zahnstange positionieren.
Zur Befestigung die beiden Schrauben fest anziehen. Unten
wird beschrieben wie das Ansprechen der Nocken am besten

ESP ENG FRA GRE DEU RUS ARA THAI

Den Motor entblocken (den Schliissel im Gegenuhrzeigersinn bis zum
Anschlag drehen, ohne ihn dabei zu forcieren) und das Tor bei Hand
verfahren.

Kontrollieren, an welchem Punkt die Nocken ansprechen.

N.B.: Die Nocken miissen die elektrischen Mikroschalter driicken, ehe
der bewegliche Teil die mechanischen Sperren berihrt.

BUL FAR TUR HIN CHI POL HUN CEK KOR



4° Kontrolle der Fahrtrichtung, der Krafteinstellung und der Abbremsung bei der Anndherung

WIR WIEDERHOLEN: Wenn das Tor nach links aufgeht, V. und W sowie LSO und LSC invertieren.

N.B.: In dieser Phase wird die Bewegung nur durch anhaltendes Driicken des Tasters PROG ausgefiihrt und die Funktionsweise
verlauft schrittweise, so dass bei jedem Driicken des Tasters PROG Offnen-Stopp-SchlieRen-Stopp-Offnen ....erfolgt.

TSA

T100mA

Die Bestatigung einer guten Konfiguration erhélt man iiber die Led-Kontrolle, wie unten beschrieben.
alalulu fula["[u ("la["]u]

—Rws NONO OSER

a) Die Mikroschalter DIP 1-2-3-4-5-6-8-10-12 auf OFF und DIP 7-9-11 auf ON stellen.
b) DIP 1 auf ON (die Led DL1 blinkt schnell) stellen.

) Den Regelwiderstand der Krafteinstellung “TORQUE” auf Mindestwert stellen.
d) Den Taster PROG driicken (die griine Led leuchtet auf und das Tor 6ffnet sich).

Die Kraft “TORQUE” nur dann zunehmend erhdhen, wenn erforderlich (ACHTUNG: eine {ibermé&Rige Kraft kann fiir die Anwende

gefahrlich werden).

f) Nach 10 Sekunden bremst der Motor auf eine mit dem Regelwiderstand “LOW SPEED”.

einstellbare Geschwindigkeit ab.

g) Nach der Offnung wird der Endschalter von den Nocken gedriickt und der Motor wird gestoppt
aus).

h) Den Taster PROG loslassen

i) Erneut den Taster PROG driicken (die rote Led “CLOSE” leuchtet auf und das Tor startet mit der SchlieRung)

j) Nach 10 Sekunden bremst der Motor ab. Der Endschalter stoppt den Motor, wenn das Tor die komplette Schliebung erreich
und “CLOSE” gehen aus).

ie Led DL3 und “OPEN” geher

k) Den Taster PROG loslassen und PROG wieder driicken, um das Tor ein bisschen zu 6ffnen und den Endschalter SchlieBungsende :

freizugeben.
|) DIP 1 wieder auf OFF stellen und zu Punkt 5° iibergehen.

5° Programmierung der Betriebs- und Wartezeiten vor der automatischen SchlieRung.
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WICHTIG: Wenn die Sicherungen nicht installiert sind, zwischen COM-PHOT und COM-EDGE eine Uberbriickungsklemme anbringen. Die Led DL7 und DL8 miissen erleuchtet sein.
Eine ausgeschaltete Led weist auf eine Beeintrachtigung der Sicherheit oder den mangelnden Anschluss hin und blockiert die Torbewegung.

a) DIP 2 auf ON (die Led DL1 blinkt langsam) stellen.

b) Kurz den Taster PROG driicken (das Tor schlieRt, es stoppt am Endschalter, wartet 2 Sekunden lang und 6ffnet sich dann automatisch, bis es am elektrischen Endschalter Offnungsende

stoppt). Wenn das Tor das Offnungsende erreicht hat, beginnt die Schalttafel mit der Zahlung der Wartezeit, ehe die automatische SchlieRung stattfindet.
N.B.: Auch wenn die Funktion der automatischen SchlieRung nicht aktiviert ist (DIP 3 auf OFF), muss das Teachen auf jeden Fall stattfinden.

c) Die gewiinschte Zeit abwarten, dann den Taster PROG kurz driicken, um die Wartezeit zu speichern und das Tor neu zu starten fiir die SchlieRung.

d) Das Tor ist geschlossen. DL1 hérte auf zu blinken. Die Zeiten sind gespeichert. DIP 2 wieder auf OFF stellen.

6a° Programmierung der Fernsteuerung (fiir K-CRX)
1- DIP 1 auf ON stellen und dann DIP 2 auf ON => stellen, die Led DL1 blinkt 10 Sekunden lang.

2 - Innerhalb von 10 Sekunden die Taste der Fernsteuerung driicken (normalerweise Kanal A). Wenn die Fernsteuerung korrekt gespeichert wird, blinkt die Led DL2 (GRUN) kurz.

3 - Die Programmierungszeit der Codes wird automatisch erneuert, um die folgende Fernsteuerung speichern zu kénnen.

4 - Zur Beendigung der Programmierung 10 sec vergehen lassen oder kurz den Taster PROG. => driicken; die Led DL1 hért auf zu blinken.

5 - DIP 1 wieder auf OFF und DIP 2 wieder auf OFF stellen.

6b° Programmierung der Fernsteuerung (bei K2007)

Einen Funkempfanger ACG5051 auf dem Steckverbinder J5 einsetzen (dies ermdglicht die direkte Steuerung der elektronischen Schalttafel mit dem ersten Kanal der Fernsteuerung).
Das zweite Relais R2 des Funkempfangers an COM/PED anschlieRen, um die Funksteuerung der Offnung fiir FuBgénger oder einer anderen Vorrichtung zu ermdglichen.

Aktion Led-Bestédtigung Reaktion Kommentar
DL1und DL2 blinken
1° | Kurz die Taste P des Empfangers driicken DL1 blinkt loslassen P zu Punkt 2. ibergehen
2° | Die Taste A der Fernsteuerung 1,5 Sekunden lang driicken DL2 blitzt auf nicht tibertragen zu Punkt 3. iibergehen
3° | Kurz die Taste P des Empfangers driicken DL2 blinkt loslassen P zu Punkt 4. iibergehen
4° | Die Taste B der Fernsteuerung 1,5 Sekunden lang driicken DL1 blitzt auf nicht libertragen Fertig
DL2 10-mal blinken lassen oder P auf Empfanger driicken, um von der Programmierung abzuspringen

7° Personalisierung der Konfiguration
Durch Versetzen der verschiedenen Mikroschalter kann die Konfiguration veréndert werden

Mikroschalter auf ON Mikroschalter auf OFF
DIP3 Automatisches SchlieRen aktiviert Automatisches SchlieRen nicht aktiviert
DIP4 Lichtschranken nur beim SchlieRen aktiviert Lichtschranken immer aktiviert
DIP5 3 Sekunden lang Vorblinken Motor und Blinker starten gleichzeitig
DIP6 Schrittweise Steuerung Steuerung beim Offnen unwirksam
DIP7 Elektronische Bremse aktiviert Elektronische Bremse nicht aktiviert
DIP8 Abbremsung nicht aktiviert Abbremsung aktiviert
DIP9 Langsamer Start aktiviert Langsamer Start nicht aktiviert
DIP10 TEST Monitoring Kontaktleiste aktiviert TEST Monitoring Kontaktleiste nicht aktiviert
DIPT1 K500 -
DIP12 |- K500

WICHTIG: Die Anlage muss konform mit allen zurzeit geltenden Normen und Richtlinien sein.




YNPOLLEHHbIE UHCTPYKLIMM ANA K500 C K-CRX

1° CoegnHeHmne aBUraTens n KOHUEBMKa (ocylecTenseMmoe Ha habpuke)
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2° CoepMHeHMe akceccyapos
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3° YcraHoBKa M perynmpoBKa KylaukoB KOHLEBUKa Pa36nokupoBath iBUratenb (MOBEPHYTH K/ItOY MPOTUB HaCOBOMN CTPENKM
N0 KOHLeBMKa 0e3 NpUNOXeHUs YCWus) U nepeaBuHyTb BOPOTA
BPYUHYIO.

[TpoBepnTb TOUKY BMeLLaTeNbCTBA KYNaYKOB.

MPUMEYAHME:  Kynaukm  JOMXHbI  CKUMaTb  3/1eKTpUyeckne
MUKPOBBIK/IOYATENN A0 TOrO KakK MOABMXKHAA yacTb OyfeT KacaTbes
MeXaHW4eCK1X 0CTaHOBOB.

y

[03MLMOHMPOBATL KyNa4uku Ha 3y6uaTyto penky.
3aBMHTUTL ABa BWHTA AnA 6GNOKWPOBKW. [lanee onucbiBaeTcs
HaUNyyLmMin cnocob peryNnpoBKM BMELATeNbCTB KYNayKoB. o

ITA ESP ENG FRA GRE DEU RUS ARA THAI BUL FAR TUR HIN CHI POL HUN CEK KOR



4° KoHTpo/b HanpaBneHns ABWXEHUS, PEryIMPOBKN CU/bl M 3aMeAIeHns NPY NPUGNXKeHNH

MOBTOPSEM: MomeHsaTb mectamn V Ha W, a Takxe LSO Ha LSC B cnyyae ecnim BopoTa OTKPbIBAKOTCS C 1EBOW CTOPOHBI.

MPUMEYAHME: B naHHoi thase ABUXEHME OCYLLECTBNRETCA TONbKO NP yAEPXMBaHUN HaxaToii KHonkn PROG 1 npu warosom
TMNe hyHKLMOHNPOBAHMS, TaKUM 00Pa30M, H4TOOLI NPK KaX/A0oM HaxaTui KHonku PROG gocTuranoch: OTKpbITh-
CTON-3aKPbITb-CTOM-OTKPbITh.... Af}

MoATBepX/AeHNe COOTBETCTBYIOLLEA KOHMUTYpaLMN [OCTUTAeTCH NOCPEACTBOM KOHTPOS CBETOAMOAOB, COMNACHO NPUBEAEHHOrO

anee onucaHua. @ VMDLDR\/
) ? {BgE—CRxOOOOO

a) YcraHoBuTb MUKpoBbik/touatenu DIP 1-2-3-4-5-6-8-10-12 Ha OFF (BbIK/1.), a DIP 7-9-11Ha ON (BK/1.). T5: Gove wsc=m @ @ 7

b) Ycranosutb DIP 1 Ha ON (BKJ1.) (cBeToanon DL1 GbicTpo Murae) “
) YctaHoBUTb TpUMMep perynnposku cunbl “TORQUE” Ha MUHUMYM
d) Haxatb kHonky PROG (3enéHblit CBETOANOS, NOAKNIOHAETCA, M BOPOTA OTKPLIBAKOTCS)
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e) NMocnepoBarenbHo yBennuneatb cuny “TORQUE”, Tonbko B cnyyae HeobxoanmocTu (BHUMAHUE: upesmepHas ciia MoXeT
6bITb ONACcHON 1 NONb30BaTeneil)

f) Cnycts 10 cekyHA ABUraTe/lb 3aMeAnseTCcs Ha CKOPOCTb, Perynpyemyto nocpeactsom tpummepa “LOW SPEED”.

g) Mpw 3aBepLUEHUM OTKPBITUA KOHLIEBMK HAaXXMMAEeTCa Kynaykamu 1 ocTaHaBAMBaeT Aeuratens (cBetogmnoabl DL3 n “QPE
BbIK/OYAIOTCA).

h) Otnyctutb KHonky PROG.

i) BHoBb HaxaTb KHoMky PROG (kpacHblii ceeToauop, “CLOSE” BKNtoYaeTCs, M BOPOTa HAUNHAIOT 3aKPbIBATLCS)

j) Cnycta 10 cekyHa ABuratens 3ameansaetca. KoHLEBMK OCTaHaBMBAET ABUraTeslb, KOra BOPOTA AOCTUIalOT NONOXEHUS
nonHoro 3akpbitna (DL4 n “CLOSE” Bbikntoyatotcs).

k) Otnyctutb KHonky PROG 1 BHOBb HaxaTb PROG ans oTKpbITUS BOPOT U 0CBOOOANTL KOHLIEBUK KOHLIA 3aKPbITUS.

SE) =
1) BHoBb ycTaHoBuTL DIP 1 Ha OFF (BbIKJ1.) 1 nepeiitn K nyHkTy 5° L ﬁ/ﬂ
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5° MporpamMmmupoBaHue BpeMeHM paboThbl M 0OXMAAHNA Nepes aBTOMaTUHECKUM 3aKpbITUeM.
BAXHO: Ocywectautb mocT mexay COM-PHOT n COM-EDGE, ecnv 3awwutbl He yctaHoBneHbl. CBetoanoabl DL7 n DL8 fonXHbI ObiTb BKIOYEHDI.
BbiKntoYeHHbI CBETOAMOA YKa3bIBAET Ha HEMCMPABHOCTL 3aLUMUThI U1K OTCYTCTBUE COEAMHEHNS N 06ecneynBaeT 6/10KUPOBKY ABUXEHNS BOPOT.
a) YcraHosutb DIP 2 Ha ON (BKJ1.) (cBeTtoguopn DL1 mepnneHHo muraert)
b) Haxatb kHonky PROG (BopoTa 3aKpbiBatOTCS, OCTAHABMBAIOTCSA Ha KOHLIEBUKE, BbKMAAIOT 2 CEKYHAbI NOC/E Yero OTKPbIBAKTCH aBTOMATUHECKU A0 OCTAHOBKM NPOTUB 31EKTPUHECKOr0
KOHLIEBMKA 3aBEepLUEHNS OTKPbITUS). Kak ToNbKO BOPOTa JOCTUrAl0T KOHLI OTKPbITUSA, LLUMT HAYMHAET OTCHUTLIBATL BPEMS OXNAAHUSA Nepef OCyLLeCTBIEHNEM aBTOMATUYECKOrO 3aKPbITUS.
MPUMEYAHUE: [laxe ecnu (hyHKLMS aBTOMATUHECKOr0 3aKpbiTs He akTueuposaHa (DIP 3 Ha OFF (BbIKJ1.)), ono3HaHue AOMXHO OCYyLLECTBAATLCS B 1106OM Cnyyae.
) Bbixpaatb xenaemoe Bpems, nocsie Yero fatb UMNYbC KHonke PROG ans coxpaHeHns B NaMAT BPEMEHU OXWUAAHNS U BHOBb HayaTb 3aKpbITe BOPOT.
d) Boporta 3akpbiTbl. DL1 nepectaér muratb. Bpems coxpaHeHo B namati. BHoBb yctaHosuth DIP 2 Ha OFF (BbIKJ/1.).
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6a° MporpamMmupoBaHue nynbTa AuCTaHUMOHHOro ynpaenenus (ans K-CRX)

1-TMosununonuposats DIP 1 Ha ON (BKJ1.), a 3atem DIP 2 Ha ON (BKJ1.) => cetoanop DL1 6ynet muratb Ha npoTsxeHnn 10 cekyHa.

2 — HaxaTtb knaBuLLy Ny/bTa AUCTaHLMOHHOIO ynpaBneHus (00bI4HO KaHan A) B TeueHne 10 cekyHf. ECAn nynbT AMCTAHLMOHHOrO YNpaBneH!s COXPaHeH B NaMsaT COOTBETCTBYOLMM
o6pa3om, cetoanos DL2 (3enéHblif) Mmuraer.

3 — Bpems nporpaMM1poBaHNa KOA0B 0OHOBNSETCH aBTOMATUYECKM ANS BO3MOXHOCTU COXPAHEHUS B NAMATK CNeAYIOLEro nynbTa AMCTAHLMOHHOrO YNpaBeHus.

4 — ina 3aBepLUeHns NporpamMmMnpoBaHmnsa noaoxaath 10 cek., nnn Haxatb KHornky PROG. => ceetoamnop DL1 nepectaér muratb.

5 — BHoBb no3uunonnposarts DIP 1 na OFF (BbIKJ1.) n DIP 2 na OFF (BbIKJ1.).

6b° MporpammupoBaHune nynbTa AUCTaHUMOHHOrO ynpaeneHus (ans K2007)
YcraHosuTb paano npuémHnk ACG5051 Ha coeanuntenb J5 (3T0 NO3BOMNT yNPaBASTb HENOCPEACTBEHHO 3NEKTPOHHBIM LLUTOM NEPBbLIM KaHa0M MybTa ANCTAHLMOHHOMO YNpaBeHus)
MopcoeanHnTts BTopoe pene R2 paauno npeemtika K COM/PED ans o6ecneyeHns papuno ynpaBneHns NewwexoaHbIM OTKPbITUEM, UK APYruM YCTPOCTBOM.

[LeiicTBUE MopTBepxpaeHne ceetopmoaa Peakuus 3ameuaHune

DL1u DL2 muratot

1° | Haxatb kHonKy P npnémHuka DL1 muraer otnyctutb P nepemTy K NyHKTy 2°
2° | Haxatb knaBuily A nynbTa AUCTAHLMOHHOrO ynpaBneHus Ha 1,5 cekyH/bl! DL2 BcnbixuBaet He nepefasaTtb nepenTu K NyHkTy 3°
3° | Haxatb kHonKy P npuémHuka DL2 muraet otnyctutb P nepemnTu K NyHkry 4°
4° | Haxatb knaBuwy B nynbTa gucTaHUMoHHOro ynpaBneHus Ha 1,5 cekyHab! DL1 BcnbixuBaet He nepepaBaTb 3aBepLueHo

OcraButb Muratb DL2 10 pa3 nnu Haxatb P Ha npuéMHMKe Ans BbIXOAA U3 peXnMa NporpaMmMupoBaHus

7° NepcoHanusupoBatb KOH(Urypaumio
MOXHO N3MEHUTb KOHUrypaLyio, NepemeLLas PasanyHbIe MUKPOBbIKOYATENM

Mukposbikniouatenn Ha ON (BKJ1.) Mukposbikntouatenn Ha OFF (BbIK/1.)
DIP3 ABTOMaTUYECKOE 3aKPbITUE aKTUBMPOBAHO ABTOMaTMYECKOE 3aKPbITUE HE aKTUBMPOBAHO
DIP4 ®0T031€MEHTbI aKTUBMPOBAHbI TO/IbKO NMPY 3aKPbITUN ®0T031EMEHTLI BCErAa aKTUBMPOBaHbI
DIP5 peaBapuUTENbHOE MUTaHUE Ha NPOTSXXEHNN 3 CEKYHL [lBuratenb n namMna MUraloLLero cBeTa 3anyckaloTca BMecTe
DIP6 Mowarosas komaHaa HeadhekTnBHas kKOMaHAa Ha OTKPbITUN
DIP7 INeKTPOHHbIA TOPMO3 aKTUBUPOBAH INEeKTPOHHbIA TOPMO3 He aKTUBUPOBAH
DIP8 3amep/ieHne He akTMBMPOBAHO 3amep/ieHne akTMBUPOBaHO
DIP9 MocTeneHHbIi 3anyck akTMBUPOBaH MocTeneHHbIit 3anyck He akTUBUPOBaH
DIP10 TECTUPOBAHWE KoHTpons 60K0BOro Npoduas akTMBMpoBaHo TECTUPOBAHWE KoHTpons 60K0BOro Npoduas He akTMBUPOBAHO
DIPT K500 -
DIP12 - K500

BAXHO: Cuctema gonxHa cOOTBETCTBOBaTb BCEM AEACTBYIOLMM HOPMaM 1 AUPEKTUBAM.
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bbP3 HAPBYHUK UHCTPYKLIUU 3A K500 A K-CRX

1° CBbp3BaHe Ha ABUraTens U KpanHuTe U3KOYBATENM (M3MbJIHEHO B 3aBOAA)
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2° CBbp3BaHe Ha akcecoapure

AHTEHA - Usnon3BaiTte koakcuaneH kaben RG58
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3AXPAHBAHE
6bp3a Bpb3Ka.
HatucHete, noctaBeTe NPOBOAHMKA,
ornycHeTe 3a fa ro GHOKHPaTe
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[lBuratenat e npucnocobeH 3a OTBapPSHE Ha ASACHO.
Mpu oTBapsiHe Ha nsiBo TPsIGBa Aa ce 06bpHaT npoBoAHUuMTe LSO 1 LSC Ha
Knemopepa J2 u npoBogHuLMTe Ha knemopeaa J7
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3° MHcTanupaHe v berynupaHe Ha NIaHKUTe 3a KpanHuTte

U3K/KIOYBaTe/ U |
Mo3uumnonnpaiiTe nnaHkuTe BbPXy 3bOHaTa peiika. |
3aBuiite pBata 6onta 3a Aa 6nokupate nnaHkata. [o-gony
€ ONMCaHO HayuHa 3a Haii-gobpo perynupaHe HamecaTa Ha
T6nokupaite pBuratens
nocoka obpaTHa Ha YaCcOBHMKOBATa CTpenka 6e3 Aa Hatarare) u
[BWXETe BpaTaTa Ha pBKa.

ESP ENG FRA GRE DEU RUS ARA THAI

ITA

nnaHkure.

(3aBbpTETE KMOYA B

BUL FAR TUR HIN CHI

A*A=> A+A- CnasBaiite nonspureta
Ha 3axpaHBaHe Ha (hOTOKNEeTKUTE

Cneperte ToYKaTa 3a Hameca Ha nnaHkuTe.

BaxHo: MnaHknte TpﬂﬁBa [a HAaTUCHAT eNekTpu4eckuTe
MUKpONpeKbCBayn npeamn onupaHe Ha nofsuxHara 4act Ao
MeXaHW4YHUTe e3nyeTa.

POL HUN CEK KOR



4° CnepieHe Ha NOCOKAaTa Ha ABMXEHME, Ha perynupaHeTo Ha cusiarta U Ha 3a6aBsiHeTO npu npu6nm|(a3a|-|e

[A NMOBTOPUM: O6bpbuuat ce V u W Taka kato ca LSO ¢ LSC, koraTo BpaTaTa e ¢ oTBapsiHe Ha nBo.

BaxHo: 1o Bpeme Ha Ta3n hasa, ABMKEHNETO Ce U3BBPLUBA €ANCTBEHO C MOCTOSHHO HaTUCKaHe Ha 6yToHa PROG 1 HauMHBT Ha
3a/efCTBaHe e CTbKa-No-CTbIKa TakKa, Y& Npu BCSKO HaTUCKaHe Ha 6yToHa PROG fia ce nosyuu oTBapsiHe-cnmpaHe-
3aTBapsHe-CNupaHe-oTBapsiHe. ...

[oTBbPXAEHWE Ha NPaBUIHO U3BBPLLEHA KOH(UIypaLms ce nonyyaBa C NOMOLLTA Ha CNefieHe Ha CBETOANOAM KaKTo e OnucaHo

no-gony.

a) 3apaiite mukponpekbceayute DIP 1-2-3-4-5-6-8-10-12 Ha OFF u DIP 7-9-11 Ha ON.
b) 3apaiite DIP 1 Ha ON (cBeToanoaa DL1 mura yckopeHo)
) 3afaiiTe noTeHUMOMETbpa 3a perynupaHe Ha cuna “TORQUE” Ha MUHUMYM

e
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ce
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TSA

T100mA

d) HatucHete 6ytoHa PROG (4epBeHWsIT CBETOAMOA CBETBA M BpaTaTa ce 0TBaps)

e) MoctenenHo yBennyasaiTe cunata “TORQUE”, camo ako ce Hanara (BHUMAHWE: npekaneHoTo yBenuyaBaHe Ha cunata
MOXe i Ce OKaxe OnacHo 3a notpebutennte)

f) Cnep 10 cekyHam aBuratenst 3abaBsi CKOPOCTa, KOATO Ce perynupa ot noteHunometspa “LOW SPEED”. )

g) Ha kpas Ha oTBapsiHETO KpaiHUATU3K/LOYBATEN Ce HaTUCKa OT NiaHKaTa v cnupa Asuratens (csetogunopute DL3 n “OPEN”
yracsar).

h) OtnycHete 6ytoHa PROG.

i) HatucHete otHoBO 6yTOHa PROG (4epBenusiT ceetoamon “CLOSE” cBeTBa v ce 3aaeiicTBa 3aTBapsiHe Ha BpaTaTa)

j) Cnep, 10 cekyHam ABUraTeNsT HaMansiBa CKOPOCTa. KPANHUAT U3KNIOYBATEN CNUPa ABUraTeNsl KOrato BpaTaTa ce 3aTBOpU
HanbaHo (DL4 n “CLOSE” yracsar)

k) OtnycHete 6yToHa PROG 1 HaTucHeTe PROG 3a fa oTBOpUTE NIEeKO BpaTaTa M 0CBOOOAUTE KPatHUSAT U3KtoYBaTEN.

1) Mo3uumoHupaiite otHoBo DIP 1 Ha OFF n npemuHeTe KbM TOuKa 5°

LoV
SPEED

TORGUE

©

.
i

@

BUZZER!
o]
KBUTT.

EDGE
PHOT.

A+
A-

A+TEST|

J8|

]

EE
4

PNOS0106

5° ﬂporpaMMpaHe Ha BpeéMeHaTa 3a paﬁora U n34akBaHe npeaun aBTOMaTtu4yHoO 3aTBapsiHe.
BAXHO: Hanpasete moct mexxay COM-PHOT n COM-EDGE ako 3awutute He ca nHctanupanu. Ceetogmoante DL7 n DL8 TpsibBa aa cBeTAT.
AKO HSIKOVi CBETOAMOL, HE CBETH, TOBA YKa3Ba NOBPEa Ha 3aluuTaTa uan nnca Ha BPb3Ka, Npu KOETO Ce N3BbpLUBA 6/I0KMPaHEe Ha ABUXEHUETO Ha BpaTaTa.

a) 3apaiite DIP 2 Ha ON (cBeToauopa DL1 Mura 3a6aBeHo)

b) HatucHete 3a mur 6ytoHa PROG (BpaTaTa ce 3aTBaps, Cnupa Ha KpaitHUSTU3K/I0YBaTEN, M34akBa 2 CEKYHAM ClIef KOeTo Ce 0TBapsi aBTOMaTUYHO [10 CNUpaHe OT KPaHUAT U3KNtouBaTen 3a
otBapsiHe). Cnea , kaTo BpaTaTa Ce 0TBOPU, KOHTPO/IEpa 3arnoysa Aa 0T6pOosiBa BPEMETO 3a U34akBaHe NPeAM U3BbPLUBAHE HA @BTOMATUYHO 3aTBapSIHE.
BaxHo: [lopn KoraTto thyHKLMsITa 38 aBTOMATUYHO 3aTBapsiHe He e akTusupaHa (DIP 3 Ha OFF), BbanpuemaHeTo v TpsioBa Aa 6bje U3MbIHEHO.

) M3uakaite xenaHoTo Bpeme, cnep Koeto nogaiite umnync Ha 6ytoHa PROG 3a fia 3anameTuTe BpemMeTo 3a u34akBaHe 1 3a Ja 3aAeiicTBaTe OTHOBO BpaTaTa KbM 3aTBapsiHe.

d) Bpararta e 3atBopeHa. DL1 cnupa aa mura. BpemeHarta ca 3anametenu. Mo3uumnonupaiite otHoso DIP 2 Ha OFF.

6a° MporpamupaHe Ha gucTaHUMOHHOTO (3a K-CRX)

1- Mosuumnonupaiite DIP 1 Ha ON 1 cneps ToBa DIP 2 Ha ON => cBeToamnoaa DL13anoyBa Aa Mura B npoab/xeHne Ha 10 cekyHau.
2 - HatucHeTte 6yToHa Ha AMCTAHLMOHHOTO (06MKHOBEHHO KaHana A) B pamkuTe Ha 10 cekyHan. AKO ANCTAHLMOHHOTO 3anameTi npaBunHo, ceetoanona DL2 (3eneH) mura.
3 - BpemeTo 3a nporpamMupaHe Ha KO0BETe Ce 33aBa NOBTOPHO aBTOMATMYHO 3@ [1a MOXE /ia Ce U3BbPLUM CNleBaLLo 3anaMeTsiBaHe OT AUCTaHLMOHHOTO.
4 - 3a npukoYBaHe Ha nporpammpaHeTo nvakaite 10 cekyHau, unn HaTUCHeTe 3a Manko 6yTtoHa PROG. => ceetoamnona DL1 ga cnpe aa mura.

5 - Mo3uumnonmpaiite otHoso DIP 1 Ha OFF u DIP 2 Ha OFF.

6b° NMporpamupaHe Ha auctaHuMoHHoTo (per K2007)

MocraBete pagnonpuemHuka ACG5051 Ha cbepmnHeHneto J5 (ToBa No3BONSBa AMPEKTHO yNpaBaeHNe Ha KOHTPOepa OT MbpPBYW KaHan Ha AUCTaHLUMOHHOTO).
CBbpxete BTOpoTO pene R2 Ha pagnonpuemHuka kbM COM/PED 3a n3BbplUBaHe Ha ynpaB/ieHue Ha OTBapsiHe NpW NPeMUHaBaHe Npes pajunoTo, UK Ha ApYro YCTPOMCTBO.

[LeiicTBUe MoTBBbPXAEHME CBETOAUOA Peakuus

KomeHTap

DL1u DL2 murar

1° | HatucHerte 3a mur 6yToH4eTO P Ha NnpueMHuKa DL1 mura otnycHete P npeMuHeTe KbM TOYKa 2°
2° | HatucHete 6yToHa A Ha AMCTAHLMOHHOTO 3a 0KONO 1,5 cekyHan DL2 nopasa MuraHe He npefaBanTe npemuHeTe KbM Touka 3°
3° | HatucHete 3a mur 6yToHueTo P Ha npuemHnka DL2 mura oTnycHete P npemMuHeTe KbM Touka 4°
4° | HatucHete 6yToHa B Ha ancTaHUMOHHOTO 3a 0Koso 1,5 cekyHan DL1 mura He npefaBaiite MpukntouBaHe
Ocrasete fia mura DL2 10 nbtn unu HatucHete P Ha MPUEMHUKA 3a u3nu3aHe ot nporpamupaqe
7° NepcoHanusupaHe Ha KOH(UrypauumsaTa
Moxe fia ce NpoMeHs KOH(UrypaLumsTa C NPeMECTBaHe Ha PasNYHUTE MUKPONPEKbCBaYM
Mukponpekbceaun Ha ON MukponpekbcBaun Ha OFF
DIP3 AKTMBMpaHE Ha aBTOMATMYHO 3aTBapsiHe He e akTMBHO aBTOMATUYHO 3aTBapsHE
DIP4 DOTOKNETKM aKTUBHW CaMO Npu 3aTBapsiHe [MOCTOSAHHO aKTMBHM (hOTOKNETKM 0" e
DIPS MpeaBapuTenHo Muraxe ot 3 CeKyHAu [lBuratens u MUraHeTo 3afleicTBaT EAHOBPEMEHHO :é
DIP6 KomaHpaa cTbnka-no-cronka KomaHpaata He e n3npaBHa npu oTBapsiHe
DIP7 AKTUBMPAHO €N1EKTPOHHO CupaHe He e akTMBMpaHO eneKTpoHHO CnnpaHe
DIP8 3abaBaHeTOo He e aKTUBMPaHO 3a6aBAHeTO e aKTMBMPaHO
DIP9 AKTMBMPAHO NOCTENEHHO 3aeNCTBaHE He e akTMBMpaHO NOCTENEHHO 3adencTBaHe
DIP10 TEST HabntoaeHWe Ha0KOoM0 aKTUBHO TEST HabntoieHne HaoKOMO He e aKTUBHO
DIP1 K500 -
DIP12 - K500

BAXHO: UHcTanauusaTa Tpsa6Ba Aa oTroBaps Ha BCUYKM AeiCTBaLLM B MOMEHTa HOpMaTUBU U [IUPeKTUBH.
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K500 iLE K-CRX iCiN BASITLESTIRILMIiS TALIMATLAR

1 Motor ve kurs sonu baglantisi (fabrikada gerceklestirilir)
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3 Kurs sonu kamlarinin kurulmasi ve ayarlanmasi Motoru serbest hale getiriniz (anahtari, cok zorlamadan, kurs sonuna

gelene kadar saat yoniiniin tersine dogru ceviriniz ) ve kaplyl maniiel

olarak hareket ettiriniz.

Kamlarin calisma noktalarini kontrol ediniz.

NOT: Kamlar, kapinin oynar kismi mekanik dayamalara dokunmadan
dnce mikroswitch’lere bastirmaldir.

N Kamlari kremayer dislisi tizerine yerlestiriniz.
iki civata ile sikarak sabitleyiniz. Asagida, kamlarin daha verimli
bir bicimde ¢alismasi icin nasil ayarlanmasi gerektigi anlatilmistir.
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4 Gidis yoniiniin, giic ayarinin ve yaklasmada yavaglamanin kontrolii

YIiNELIYORUZ: Kapinin sol tarafa dogru acilmasi durumunda V ve W'yi ayni LSO ile LSC gibi yer degistirin.

NOT: Bu asamada hareket tamamen siirekli olarak PROG ve adim-adim islev tipi butonuna basarak gerceklesecektir, bu durumda, PROG butonuna her basildiginda a¢-dur-kapa-dur-ac, islem
siras! elde edilir.

iyi bir yapilandirmanin onay, ledlerin asagida aciklanan bicimde kontrolii ile elde edilir. & &
l‘ﬂ < N B L U
2 C€E g m | MOTOR L4
a) DIP 1-2-3-4-5-6-8-10-12 mikroswitch’lerini OFF konumuna ve DIP 7-9-11 mikroswitch’lerini ON  |wlululu| [u[u]"]u| ["[a"a t VU v
konumuna getiriniz. “hos goue wBER {:}SE—CRXOOOOO ©

b) DIP 1'i ON konumuna getiriniz (DL1ledi hizl bir bicimde siirekli olarak yanip séner)

c) “TORQUE” gii¢ ayar diigmesini minimum olarak ayarlayiniz
d) PROG butonuna basiniz (Yesil led yanar ve kapi acilir)
e) “TORQUE” giiciinii, sadece gerektiginde, dereceli olarak arttinniz (DIKKAT: asin giic kullanicilar igin tehlikeli olabilir)

f) Motor hizi, 10 saniye sonra, “LOW SPEED” diigmesi kullanilarak ayarlanabilecek bir hiza diisecektir.

g) Acilma tamamlandiginda kurs sonu kamlar tarafindan bastirilir ve motor durur (DL3 ve “OPEN” ledleri soner).
h) PROG butonunu serbest birakiniz.

i) Tekrar PROG butonuna basiniz (“CLOSE” kirmizi yanar ve kapi kapanma icin hareket eder)

j) 10 saniye sonra motor yavaslar. Kapi, tamamen kapanma noktasina geldiginde kurs sonu motoru durdurur (DL4 ve “CLOSE”
ledleri soner)

k) PROG butonunu serbest birakiniz, kapiy biraz agmak ve kurs sonunu kapanma sonu durumundan ¢ikarmak icin PROG
butonuna tekrar basiniz.

|) DIP 1°i tekrar OFF konumuna getiriniz ve madde 5’e geciniz.

#PNQSDNS

5 Calisma siirelerinin ve otomatik kapanma 6ncesi bekleme siirelerinin programlanmasi.

ONEMLI: Emniyetler kurulu degilse COM-PHOT ve COM-EDGE arasinda bir képrii baglantisi yapiniz. DL7 ve DL8 ledleri yanmalidir.

Soniik bir led, emniyetler ile ilgili bir arnizanin mevcut oldugunu yada baglantinin olmadigini belirtir ve kapi hareketinin otomatik olarak durdurur.

a) DIP 2’yi ON konumuna getiriniz (DL1 ledi yavas bir bicimde siirekli olarak yanip séner)

b) PROG butonuna bir kez hizlica basiniz (kapi kapanir, kurs sonunda durur, 2 saniye bekler daha sonra acilis sonu elektriksel kurs sonunun bulundugu yere gelene kadar otomatik olarak acilir).
Kapi, acilis sonu noktasina geldiginde, otomatik olarak kapanma islemini gerceklestirmeden 6nce, panel bekleme siiresini saymaya baslar.

NOT: Otomatik kapama fonksiyonu aktif olmasa da (DIP 3 OFF konumunda), bu siire bilgisinin girilmesi gerekir.

c) Istenen siire kadar bekleyiniz, daha sonra bekleme siiresini hafizaya almak ve kapinin otomatik olarak kapanmasini baslatmak icin PROG butonuna bir kez basiniz.

d) Kapi kapanir. DL1 ledi yanip sénmeyi keser. Zamanlar hafizaya alinmistir. DIP 2 ‘yi OFF konumuna getiriniz..

6a Uzaktan kumanda cihazinin programlanmasi (K-CRX icin)

1- DIP 1°i ON konumuna getiriniz, daha sonra DIP 2’yi ON konumuna getiriniz => DL1 ledi 10 saniye boyunca yanip sdnecektir.

2 - 10 saniye iginde kumanda cihazinin tusuna (genellikle A kanali) basiniz. Eger kumanda cihazi, programi dogru bir bicimde hafizaya aldiysa DL2 ledi (yesil) yanip sénecektir.
3 — Kodlarin programlanmasi siiresi, bir sonraki kumanda cihazini hafizaya almak icin otomatik olarak yenilenir.

4 — Programlama islemini sona erdirmek icin 10 saniye bekleyiniz ya da PROG butonuna bir kez hizlica basiniz. => DL1 ledi yanip sénmeyi kesecektir.

5 - Riposizionare DIP 1 su OFF e DIP 2 su OFF.

6b Uzaktan kumanda cihazinin programlanmasi (K2007 icin)
J5 soketine bir ACG5051 radyo alicisi yerlestiriniz (Bu islem kumanda cihazinin ilk kanali ile elektrik panosuna kumanda etmenizi saglayacaktir)
Gecis bolgesinin yada baska bir donanimin, acilis komutunu radyo alicisi araciligi ile saglamak icin, Radyo alicisinin ikinci rolesini R2 COM/PED’e baglayiniz.

islem Led onayi islem Agiklama
DL1 ve DL2 yanip soner
1° | Bir kez hizlica alicinin P butonuna basiniz DL1 yanip séner P tusunu birakin madde 2°'ye geciniz
2° | 1.5 saniye boyunca kumanda cihazinin A tusuna basiniz DL2 flas cakar iletim olmaz madde 3”e geciniz
3° | Bir kez hizlica alicinin P butonuna basiniz DL2 yanip soner P tusunu birakin madde 4°’e geginiz
4° | 1.5 saniye boyunca kumanda cihazinin B tusuna basiniz DL1 flas cakar iletim olmaz islem tamamlanmistir
Programlama isleminden ¢ikmak icin DL2’nin 10 kez yanip sénmesini saglayiniz yada alicinin iizerindeki P tusuna basiniz.

7 Yapilandirmanin zellestirilmesi
Farkl microswitch’leri degistirerek yapilandirma tizerinde degisiklik yapmak miimkiindir

Microswitch’ler ON konumunda Microswitch’ler OFF konumunda
DIP3 Otomatik kapanma aktif durumda Otomatik kapanma aktif durumda degil
DIP4 Fotoseller sadece kapanma icin aktif durumda Fotoseller her zaman aktif durumda
DIPS 3 saniye 6n yanip sonme Motor ve flasér birlikte calismaya baslar
DIP6 Adim-adim kumanda Acllmada kumanda etkili degil
DIP7 Elektronik fren aktif durumda Elektronik fren aktif durumda degil
DIP8 Yavaslama aktif durumda degil Yavaslama aktif durumda
DIP9 Dereceli hareket etme aktif durumda Dereceli hareket etme aktif durumda degil
DIP10 | kenar izleme TESTI aktif kenar izleme TESTI aktif degil
DIPT1 K500 -
DIP12 |- K500

ONEMLI: Tesisat, yiiriirliikte olan giincel tiim Standart ve Yonetmeliklere uygun olmalidir.
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UPROSZCZONE INSTRUKCJE DLA K500 Z K-CRX

1° Podtaczanie silnika i tacznika krancowego (przeprowadzane fabrycznie)

2° Podtaczanie akcesoriow

ANTENA - Nalezy uzy¢ kabla wspétosiowego RG58
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Silnik ustawiony jest na otwieranie prawostronne.

W przypadku, gdy otwieranie ustawione jest lewostronnie nalezy zamienic pr-
zewody LSO i LSC na bloku koricowym J2 oraz przewody V i W na bloku koricowym

J7.

ZASILANIE ELEKTRYCZNE
szybki facznik
Nalezy nacisnac.
Nalezy wtozy¢ przewody.

Nalezy je zwolni¢, aby moc je zablokowac.
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3° Instalacja i dopasowanie krzywek ptyt ograniczajacych

ITA

N Nalezy umiesci¢ krzywki na stojaku.

Nalezy je unieruchomi¢ przy pomocy dwdch $rub. Sposéb
odpowiedniego dopasowania krzywek zostat opisany ponizej.

ESP ENG FRA GRE DEU RUS ARA THAI

ruchoma czesc

BUL FAR TUR HIN CHI

A*A => A+A- Nalezy wziac pod uwage
biegunowos¢ zasilania fotokomérek

Nalezy zwolni¢ silnik (przekreci¢ klucz w strone przeciwng do ruchu
wskazowek zegara az do momentu osiggniecia oporu bez wysitku), a
nastepnie przesuna¢ brame recznie.

Nalezy sprawdzic¢ czy krzywki s uruchomione.

Uwaga: Krzywki musza naciska¢ na mikroprzetaczniki elektryczne zanim

dotknie mechanicznych ogranicznikéw.

POL HUN CEK KOR



4° Sprawdzanie kierunku manewru, dopasowania sity i zwalniania podczas osiagania pozycji koricowe

POWTARZAMY:: W przypadku, gdy brama otwiera sie lewostronnie nalezy zamieni¢ przewody Vi W oraz LSO i LSC.
Uwaga: W tej fazie brama porusza sie tylko dzieki ciggtemu naciskaniu przycisku PROG oraz funkcjonuje w trybie krok-po-kroku, co oznacza, ze za kazdym razem, gdy nacisniety jest przycisk
PROG wykonywany jest nastepujgcy manewr: otwdrz-zatrzymaj-zamknij-zatrzymaj-otworz...

W celu upewnienia sie czy konfiguracja zostata odpowiednio przeprowadzona nalezy sprawdzi¢ statusy diody LED, opisane / €5 B
ponizej. L < N WL
. | C€ YR
a) Nalezy WYLACZYC przefczniki DIP 1-2-3-4.5-6.810-12 za$ WEACZYE przefaczniki DIP 7.9-118 ala"s T & Bk-ru22Q00 ©
K3 K2 J
—nwa uoN N s Kt
b) Nalezy wtaczy¢ DIP 1 (dioda LED DL1zacznie szybko migac)
c) Nalezy ustawic trymer dopasowania sity “TORQUE” na minimum
d) Nalezy nacisng¢ i przytrzyma¢ przycisk PROG (zielona dioda LED wiaczy sie, a brama otworzy \&e,
e) Nalezy stopniowo zwiekszac site “TORQUE”, jesli to konieczne (UWAGA: zbyt duza sita moze stanowic¢ niebezpieczerstwo dla B
uzytkownikéw) 5@, 74O 8 ‘C“;Z"‘
f) Po 10 sekundach silnik zwalnia do predkosci dopasowanej przy pomocy trymera “LOW SPEED”. /\C’_ € O |
g) Na koniec otwierania, tacznik kraficowy opiera sie o krzywke i zatrzymuje silnik (diody DL3 i “OPEN” wy+qczajq sie). ® @ £06e
h) Nalezy zwolni¢ przycisk PROG. \, - % 8 PHIT,
i) Nalezy ponownie nacisngc i przytrzymac przycisk PROG (czerwona dioda LED “CLOSE” zaswieca sie, a brama zaczyna 1 g 8 A+
zamykac) NK A
j) Po 10 sekundach silnik zwalnia. tacznik krafcowy zatrzymuje silnik, gdy brama jest catkowicie zamknieta (DL4 i “CLOSE” C[)I:AIW
wytaczajg sie) Trerone
k) Nalezy zwolni¢ przycisk PROG i nacisna¢ go ponownie, aby nieco otworzy¢ brame i uwolni¢ koricéwke przetacznika|'m— ‘ome V1
ograniczajacego. ey &
|) Nalezy ponownie wytaczy¢ DIP 1i przejs¢ do kroku 5. Prasos

5° Programowanie okreséw pracy i postoju przed automatycznym zamknieciem.

WAZNE: Nalezy zainstalowa¢ przewéd potaczeniowy pomiedzy COM-PHOT i COM-EDGE, jesli urzadzenia bezpieczeristwa nie sa zainstalowane. Diody LED DL7 i DL8 musza by¢ wiaczone.

Sytuacja, w ktérej dioda LED jest wytgczona oznacza btad urzadzenia bezpieczenstwa lub brak potaczenia. W takim przypadku brama zostaje zablokowana.

a) Nalezy WEACZYC DIP 2 (dioda LED DL1 powoli miga)

b) Nalezy krétko nacisnac przycisk PROG (brama zamyka sie, zatrzymuje sie, gdy napotka ogranicznik, czeka 2 sekundy a nastepnie automatycznie otwiera sie, zatrzymujac sie nakofcéwce
przetacznika ograniczajgcego. Po tym jak brama zakoriczy manewr zamykania, panel kontrolny zacznie odlicza¢ czas oczekiwana zanim brama zamknie sie automatycznie.

Uwaga: Nawet, jesli funkcja automatycznego zamykania nie jest aktywna (WYLACZONE DIP 3), wcigz musi ona by¢ zakodowana w pamieci urzadzenia.

c) Nalezy odczekac okreslona ilo$¢ czasu a nastepnie nacisnac przycisk PROG, aby zapisac czas oczekiwania i rozpocza¢ zamykanie bramy.

d) Brama zostaje zamknieta. Dioda DL1 przestaje migac. llo$¢ czasu zostaje zapisana w pamieci. Nalezy ponownie WYLACZYC diode DIP 2.

6a° Programowanie pilota zdalnego sterowania (dla K-CRX)

1- Nalezy wiaczyc DIP 1i DIP 2 => dioda LED DL1 miga przez okoto 10 sekund.

2 — W ciggu 10 sekund nalezy nacisna¢ przycisk na pilocie zdalnego sterowania (zwykle kanat A). Jesli pilot zostanie odpowiednio zapisany w pamieci zielona dioda LED DL2 zamiga jednokrotnie.
3 — Kod programujacy czas odnawia sie automatycznie, aby umozliwi¢ zapis w pamieci urzadzenia kolejnego pilota zdalnego sterowania.

4 — W celu zakoriczenia procesu programowania nalezy odczekac 10 sekund lub krétko nacisng¢ przycisk PROG => dioda LED DL1 przestanie migac.

5 — Nalezy ponownie WYtACZYC DIP 1i DIP 2.

6b° Programowanie pilota zdalnego sterowania (dla K2007)

Nalezy podtaczy¢ odbiornik radiowy ACG5051 do tacznika J5 (umozliwi to bezposrednig kontrole przy pomocy pierwszego kanatu pilota).

Nalezy podtaczy¢ drugi przekaznik R2 odbiornika radiowego do COM/PED, aby umozliwi¢ kontrole otwarcia przejscia tylko dla pieszego lub innego urzadzenia sterowanego za pomocg sygnatu
radiowego.

Akcja potwierdzenie diody LED Reakcja Uwagi
miganie DL1i DL2
1° | Nalezy krétko nacisng¢ maty przycisk P na odbiorniku DL1 miga nalezy zwolni¢ przycisk P nalezy przejs¢ do kroku 2°
2° | Nalezy naciskac przycisk A na pilocie zdalnego sterowania przez 1.5 sekundy DL2 zamiga jednokrotnie brak przekazu nalezy przejs¢ do kroku 3°
3° | Nalezy krétko nacisng¢ maty przycisk P na odbiorniku DL2 miga nalezy zwolnic¢ przycisk P nalezy przejs¢ do kroku 4°
4° | Nalezy naciskac przycisk B na pilocie zdalnego sterowania przez 1.5 sekundy DL1 zamiga jednokrotnie brak przekazu Proces zakoriczony
Nalezy pozwoli¢, aby dioda DL2 zamigata 10 razy lub nacisna¢ przycisk P na odbiorniku, aby wyj$¢ z programu.

7° Dostosowanie konfiguracji
Konfiguracje mozna dostosowac przez przemieszczanie réznych mikroprzetacznikéw

Mikroprzetgczniki WLACZONE Mikroprzetaczniki WYLACZONE L
DIP3 Aktywacja funkcji zamykania automatycznego Dezaktywacja funkcji zamykania automatycznego |
DIP4 Fotokomérki aktywne jedynie podczas zamykania Fotokomoérki aktywne caty czas 0" "
DIP5 Miganie wstepne przez 3 sekundy Jednoczesne uruchomieni silnik i urzagdzenia migajacego IEI :é
DIP6 Polecenie krok-po-kroku Polecenie bezskuteczne przy otwieraniu Z %) g
DIP7 Aktywacja hamulca elektronicznego Dezaktywacja hamulca elektronicznego E j
DIP8 Dezaktywacja funkcji spowalniania Aktywacja funkcji spowalniania g - = PROG
DIP9 Aktywacja funkcji stopniowego startu Dezaktywacja funkcji stopniowego startu ‘**l SV
DIP10 Aktywacja automatycznego testu pasa bezpieczerstwa Dezaktywacja automatycznego testu pasa bezpieczenstwa TV TORAE
Pt | k500 - NS
DIP12 |- K500

WAZNE: System musi spetnia¢ wszystkie aktualnie obowigzujace standardy norm i dyrektywy.



EGYSZERUSITETT TELEPITESI UTASITAS K500 K-CRX

1- A motor és a végadllaskapcsolo gyari bekotései
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@ g KEK A motort ugy szerelik 8ssze, hogy jobbra nyit. A kapu vonléban dllva, kifelé nézve, jobb
B||@Hwss— XAl 5] oldalon van a motor.
Lsc A a balra kell nyitni, akkor a J2 csatlakozéban az és LSC vezetékeit, valamin
% Ha balra kell nyitni, akk J2 csatlakozob LSO és LSC tékeit, valamint
O }2 %[ |Of fastest a J7 csatlakozéban a V és W vezetékeit cserélje fel.
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2 - Tartozékok csatlakoztatasa - o
ANTENNA - Hasznaljon RG58 koaxialis kabel

ELEKTROMOS ELLATAS
gyorscsatlakozé
Nyomja meg, a csatlakoz6 rugés gombjat.
Helyezze be a vezetéket.
Engedje el, hogy rogzitse.
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3 - A végallaskapcsold toldlemezeinek felszerelése és bedllitasa

Helyezze a végallaskapcsoldk toldlemezeit a fogaslécre.
Huzza meg a két csavart, hogy rogzitse azokat.

Hogyan lehet finoman bedllitani
alabbiakban ismertetjiik:

ITA

végdllaskapcsoldkat,

ESP ENG FRA GRE DEU RUS ARA THAI

Oldja ki a motort, (forditsa a kulcsot az dramutaté jérdsaval ellentétes

irdnyba (itkozésig erdltetés nélkiil) és mozgassa a kaput kézzel.

Allitsa be a tolélemezek poziciondlésaval a végéllaskapcsolok billenési

pontjait.

Megjegyzés: A toldlemezeknek kb 2cm-rel elébb, meg kell nyomniuk a
mikrokapcsolékat, mielétt a mozgd rész érintené a kapu
4llorészét.

az
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4 ° A munkairdny allapotdnak visszajelzése, az er6 és a lassitas beallitdsa
Megismételjiik: Ha a kapu balra nyilik, forditott V és W, valamint forditott LSO és LSC bekotés!

PROG gomb megnyomaésra keriil, végrehajt egy nyit-stop, vagy zar-stop munkaciklust. Ezalatt, a PROG gombot
folyamatosan nyomva kell tartani. < & g
A helyes bedllitast ellenérizze a LED-eken, az alabbiak szerint. “n T

T100mA

ml MOTOR
VU v

a) Allitsa a DIP 1-2-3-4-5-6-8-10-12 kapcsol6kat OFF dllésba, a DIP 7-9-11 wlajnln| (ula®s] ("a"a ? ce

K 00000 €@

WA AONO WwSE

kapcsoldokat pedig ON allasba.
b) Allitsa a DIP 1 kapcsoldt ON allasba. (DL1LED gyorsan villog)
¢) Allitsa be a “TORQUE” trimmerrel a motor erejét (nyomatakat), a minimum értékre.

ke J7

d) Nyomja meg és tartsa lenyomva a PROG gombot (a zold LED vildgit és a kapu nyilik)
e) Fokozatosan névelje az erét “TORQUE” trimmerrel, de csak akkor, ha sziikséges (FIGYELEM: A tulzott er6 veszélyes lehet a

felhasznalok szdmdra. A kaput 100-150N erével kell tudni megallitani mozgés kézben. Ez Kb 10-15kg.)
f) 10 masodperc utan, a motor lelassul. A lassitas bedllithaté a “LOW SPEED” trimmerrel.
g) A nyitasi végalldskapcsol6 elérésekor leall a motor. (DL3 és “OPEN” kikapcsol).

h) Engedje el a PROG gombot.

i) Ismét nyomja meg és tartsa lenyomva a PROG gombot. (a piros LED “CLOSE” fog vildgitani, és a kapu elindul zaré irdnyba)

j) 10 mésodperc utdn, a motor lelassul. A végallaskapcsold ledllitja a motort, amikor a kapu teljesen bezért (DL4 és “CLOSE”
kikapcsol)

k) Engedje el a PROG PROG gombot, majd nyomja meg Ujra, hogy megnyissa a kaput egy kicsit, majd engedje el. A z4rési
végadllaskapcsolot igy zért helyzetbe hozta.

1) Allitsa vissza a DIP 1 kapcsolot “OFF” &llasba. Jon az 5. 1épés.

A+
A-
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5 - A varakozadsi id6 programozdsa, az automatikus zdras el6tt.

FONTOS: Athidalas kell a COM-EDGE és a COM-PHOT koz6tt, ha a biztonsdgi eszkizok nincsenek telepitve. A DL7 és DL8 LED-eknek vilagitaniuk kell..

Ha a LED nem vilagit az azt jelzi, hogy egy biztonsdgi eszkdz meghibasodott, vagy nincs kapcsolat a fotocellak kozott.
Ezért a kapumozgas le van tiltva.
a) Allitsa a DIP 2 kapcsolét ON &lldsba. (a DL1LED lassan villog)

b) Nyomja meg a PROG gombot roviden. A kapu bezarul, leéllitja a végallaskapcsold. Var két masodpercet, majd automatikusan kinyit. Megdll a nyitott dllapotéban, a végéllaskapcsold nyitva.

Miutan a kapu befejezte a nyitast a vezérlés elkezdi szdmolni a varakozasi idot,
¢) Varja ki a sziikséges id6t, majd nyomja meg a PROG gombot. Ezzel eltérolja a varakozasi idét, és elinditja a kapu zarasét.
d) A kapu bezért, a DL1villogésa megsz(int. Az id6ket térolja. Allitsa vissza a DIP 2 kapcsolét OFF llasba.
Megjegyzés: Még ha az automatikus zéras funkcié nem is aktiv, akkor is be kell llitani. (DIP 3 kapcsolé OFF)

6. - Taviranyitok feltanitasa a K-CRX vezérléshez.

1- Allitsa a DIP 1, majd a DIP 2 kapcsolékat ON llasba. (DL1LED villog 10 masodpercig)

2 - Nyomja meg ezen 10 mésodpercen beliil a tdviranyité gombjét. (altaldban A csatorna) Ha sikeres a tanitds a DL2 z6ld LED villog.
3 - Atdviranyitok feltanithatéséagi ideje, automatikusan megnavekszik 10 masodperccel. igy a kovetkezd taviranyitd is térolhatd.

4 - A feltanitas befejezéséhez vérjon 10 masodpercet, vagy nyomja meg a PROG gombot réviden. (DL1LED kialszik)

5 - Allitsa vissza a DIP 1 és a DIP 2 kapcsolékat OFF allasba.

6b - Taviranyitds a K2007 vezérléshez

Csatlakoztasson egy ACG5051 radi6vevét a J5 csatlakozdhoz.

Ez lehetévé teszi, hogy kozvetleniil iranyitsa az elsé csatorndjdn a K2007 vezérlést.

Kosse 06ssze a masodik csatorna R2 relé kimenetét a COM / PED pontokkal, amely igy tudja a gyalogos nyitést.
Esetleg egyéb eszkozt lehet a mdsodik csatorna kimenetén taviranyitoval vezérelni.

Miivelet LED megerdsités Teend6 Megerdsités
DL1és DL2 villog
1° | Roviden nyomja meg a kis gombot a vevén “P” DL1 villog engedje el a P gombot ugorjon a 2. Iépésre
2° | Nyomja meg az “A” gombot a tadvvezérlén 1,5 masodpercig DL2 egyszer villan nincs teendd ugorjon a 3. |épésre
3° | Roviden nyomja meg a kis gombot a vevén “P” DL2 villog engedje el a P gombot ugorjon a 4. Iépésre
4° | Nyomja meg a “B” gombot a tavvezérlén 1,5 masodpercig DL1 egyszer villan nincs teend6 Kész
Engedje DL2-t 10-szer villogni, vagy nyomja meg a P gombot. A vevé kilép programozashol.

7 - A bedllitasok testreszabasa
A bedllitas javithatd, médosithaté a kiilénféle mikrokapcsoldk atallitdsaval.

FONTOS: A rendszernek meg kell felelnie a jelenleg hatalyban Iévé szabvanyoknak és iranyelveknek.

DIP kapcsolé ON DIP kapcsolé OFF
DIP3 Automatikus zaras engedélyezve Automatikus zaras tiltva
DIP4 Fotocella csak zéraskor aktiv Fotocella mindig aktiv N
DIP5 | Elévillogas 3 masodperc Motor és villogé egyiitt indul IEI i
DIP6 Step-by-step vezérlés Nem befolydsolja a nyitast E
DIP7 Electronikus fék aktivalva Electronikus fék nem aktiv
DIP8 Lassitds nincs engedélyezve Lassitas engedélyezve
DIP9 Ldgy inditds engedélyezve Lagy inditds nincs engedélyezve 4++
DIP10 Biztonsdgi eszkozok Ontesztje aktivélva Lassitas engedélyezve @
6V TORGUE
DIP1 | K500 - o
DIP12 |- K500



ZJEDNODUSENY POKYNY PRO K500 s K2007

1° Pfipojeni motoru a spinace (provadi v tovarné)

2 ° Pripojeni prislusenstvi

ANTENA - Pouzijte RG58 co-axialni kabel
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3 ° Instalace a nastaveni vacek limit desky
Pozice vacek na stojanu.

Utdhnéte dva Srouby na doraz.(zamknout). Jak nastavit vacky je
vysvétleno nize.

ITA
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Verze motoru (otoCenim klice proti sméru hodinovych rucicek, dokud
neni dosazeno limitu bez vynuceni) a posurite brénu rukou
Zkontrolovat, kdy jsou aktivovény vacky

Poznamka: vacky musi stisknout elektricky mikrospina¢,pfed mobilni
Césti se dotykd mechanickych zardzek.
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4 ° Kontrola sméru manévru, nastaveni sily a zpomaluje kdyz se blizi.
Opakujeme: Pokud se brdna otevie na levé zvrétit V.a W a LSO s LSC.
Poznamka: V této fazi se brdna pohybuje pouze tim, Ze stale tiskneme tlacitka PROG a je krok-za-krokem, coz znamen4, ze
pokazdé, kdy? je stisknuto tla¢itko PROG mame open-stop-zavfit-otevfit-stop. ‘:?
ce
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Chcete-li potvrdit, Ze konfigurace je sprdvné, zkontrolujte LED jak je popséno nize.
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a) Nastavte DIP 1-2-3-4-5-6-8-10-12 mikrospinace na OFF a DIP 7-9-11 na ON. n]ululu| (ua]"lu| ["ulaa| T OK-CR(= 0
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b) Nastavte DIP 1 na ON (LED dioda blikd rychle DL1)

) Nastavte “MOMENT” Nastaveni sily zastfihova¢ na minimum

d) Stisknéte a podrzte tlacitko PROG (zelend LED se rozsviti a brana se otevre)

e) Postupné zvySovat “MOMENT” v platnost pouze v pfipadé potieby (POZOR: pfilis velkou silou, miize byt nebezpecné pro
uZivatele)

f) Po 10 sekundach se motor zpomali na rychlost, ktera je upravena s “LOW SPEED” ukladac.

g) Na konci otevieni je koncovy spinac,stisknéte vacku a zastavi se motor (DL3 a “OPEN” LED vypnout).

h) Uvolnéte tlacitko PROG.

i) Stisknéte a podrzte tlacitko PROG znovu (¢erveny “CLOSE” LED se zapne a brdna se zacne zavirat)

j) Po 10 sekundach se motor zpomaluje. Koncovy spinac zastavi motor, kdy? je brédna zcela uzaviena (DL4 a “ZAVRENO” vypnbdut)

k) Uvolnéte tlacitko PROG a stisknéte tlacitko PROG znovu otevfit branu lehce a volny konec-o-uzavieni koncovy spinac.

|) Dejte DIP 1zpét na OFF a prejdéte ke kroku 5.

5 ° Programovani a pracovni doba ¢ekdni, nez mit automatické zavirani.
DULEZITE: Jumper mezi COM-PHOT a COM-EDGE v piipadé, 7e bezpecnostni zafizeni nejsou nainstalovany. LED DL7 a DL8 musf
byt zapnuto.

Pokud LED nesviti znamend to selhani bezpecnostniho zafizeni nebo zadné pfipojeni a pohyb vrat je blokovan.

a) Nastavte DIP 2 na ON (DL1 LED bliké pomalu)

b) Stisknéte tlacitko PROG krétce (brdna zavre, zastavi se, kdyzZ to pfijde az na doraz, to pockd 2 sekundy a pak se automaticky otevre, zastaveni proti konci-z-otevieni koncového spinace).
Jakmile je bréna dokoncil otevirdni ovlddacim panelu zacne pocitat doba ¢ekdni pred branou zacina zavirédni automaticky.

Poznamka: | kdyz automatické zavirdni funkce neni aktivni (DIP 3 OFF), musi byt jeté do paméti.

c) Pockejte na dobu chtéla a stisknéte tlacitko PROG ukladat ¢ekaci dobu a zacit brénu uzavird.

d) bréna je uzaviena. DL1 pfestane blikat. Casy jsou ulozeny. Dejte DIP 2 zpét na OFF.

PNOS0106

6a° Programovani dalkového ovladani (pro K-CRX)

1- Dejte DIP 1na ON a pak DIP 2 na ON =>v DL1blikd LED po dobu 10 sekund.

2 - Stisknéte tlacitko na délkovém ovladaci (obvykle kandl A) v rédmci 10 sekund. Pokud je délkovy ovladac spravné uchovavan zelend DL2 LED blika jednou.
3 - Code programovaci Cas se automaticky obnovi, takze dalsi dalkovy ovlada¢ mize byt uloZen.

4 - Na konec programovani pockejte 10 sekund nebo stisknéte tlacitko PROG krdtce => DL1LED pfestane blikat.

5 - Dejte DIP 1zpét na OFF a DIP 2 na OFF.

6b ° Programovani dalkového ovladani (pro K2007)
Pfipojen bud’ ACG5051 nebo ACG5048 radiovy pfijimac na konektor J5 (to vém umozni ovladat elektronicky panel pfimo s prvnim kandlem na dalkovém ovladaci).
Pfipojeni druhého relé R2 radiového pfijima¢ do COM / PED na pési otevieni nebo jiné

Akeni LED potvrzeni Reakce Poznamky

DL1a DL2 flash

1° | Stisknéte krdtce malé tlacitko na pfijimaci P DL1 blikd zpréva P prejdéte ke kroku 2°
2° | Premere il tasto A del telecomando per 1,5 secondi DL2 flash jednou neprendsi prejdéte ke kroku 3°
3° | Stisknéte krdtce malé tlacitko na pfijimaci P DL2 blika zpréva P prejdéte ke kroku 4°
4° | Premere il tasto B del telecomando per 1,5 secondi DL1 flash jednou neprenasi hotové

Nechte DL2 flash 10-krét, nebo stisknéte tlacitko P na pfijimaci pro ukonéeni programovéni

7 ° Pfizptisobeni nastaveni
Konfigurace miize byt upravena tak, ze se riizné mikrospinace daji kombinovat.

Mikrospinace na ON Mikrospinace na OFF
DIP3 Automatické zavirani aktivni Automatické zavirani neni aktivovan | L
DIP4 Fotoburky aktivni pouze v zaviracich aktivni po celou dobu
ON «—
DIP5 Pre-blikd po dobu 3 sekund Motor a blikac zacit spolu IEI ':E
DIP6 krok-za-krokem prikaz veleni nemd zadny vliv na otevieni Falle
@[ |8
DIP7 Elektronicka brzda aktivovana Elektronickd brzda neni aktivovana Z, o g
(=] |s
DIP8 Zpomaleni neni aktivovan Zpomalovani aktivovan é -l Igl
DIP9 Postupny start aktivni postupny start nenfi aktivovan [ml |1 S\ ¥
el el +
DIP10 bezpecnostni pés self-test aktivuje bezpecnostni pés self-test neni aktivovan
DIPH1 | K500 - st Q;M
DIP12 - K500

DULEZITE: Systém musi spliiovat véechny normy a smérnice v sou¢asné dobé v platnosti.
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